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Conversores de partida e parada

Conversores de partida e parada progressivas
Altistart 48

Aplicacbes

O conversor Altistart 48 € um produto com 6 tiristores que permite a partida e a
parada progressiva totalmente controlada em conjugado dos motores assincronos
trifasicos de gaiola, para poténcias compreendidas entre 4 e 1200 kW.

Possui as funcdes de partida e parada suaves, de protegdo das maquinas e dos
motores e as fungBes de comunicagdo com os automatismos.

Estas fungBes respondem as aplicagdes mais comuns, tais como, maguinas
centrifugas, bombas, ventiladores, compressores e transportadores, que séo
utilizadas principalmente na construcao civil, nas industrias agroalimenticias,
quimicas, sideruargicas entre outras. Os desempenhos dos algoritmos do Altistart 48
foram colocados a servico da robustez, da seguranca e da facilidade de colocacédo
em funcionamento.

O conversor de partida e parada Altistart 48 € uma solugdo econémica, que permite:
m reduzir os custos de operagao das maquinas, diminuindo os esforgos mecanicos
e melhorando suas disponibilidades.

m reduzir as solicitagdes na distribuigdo elétrica, diminuindo os picos de corrente e
as quedas de tenséo na rede ligadas as partidas dos motores.

O Altistart 48 é composto de duas gamas:

m tensdes trifasicas de 230V a 415V, 50/60 Hz.

m tensdes trifasicas de 208 V a 690 V, 50/60 Hz.

Para cada gama de tenséo, os conversores Altistart 48 podem ser dimensionados

em funcéo das aplicagdes em servico standard e severo.

Funcbes

O conversor Altistart 48 (item | | ) é fornecido pronto para utilizagdo numa aplicagao
em servico standard com uma protecéo de motor classe 10 (ver pagina 42).

O Altistart 48 possui um terminal integrado (item  ~ ), que permite modificar as
fungbes de programacéo, de regulagem ou de supervisdo para adaptar e
personalizar a aplicacéo as necessidade do cliente.

m Funcdes de desempenho do acionamento com:

o O comando do conjugado exclusivo do Altistart (patente Schneider Electric).

o O controle do conjugado fornecido ao motor durante todo o periodo de aceleragéo
e de desaceleragao (reducgéo significativa dos golpes de ariete em bombas).

O A facilidade de regulagem da rampa e do conjugado de partida.

O A possibilidade de fazer by-pass do conversor com um contator (item | ) no final
da partida com a continuidade das protecdes eletronicas (fungdo by-pass).

O A ampla tolerancia de freqiiéncia para as alimentagdes por grupo gerador.

O A possibilidade de conectar o conversor no acoplamento triangulo do motor, em
série com cada enrolamento.

m Funcdes de protegdo do motor e da maquina com:

O A integragdo de uma protecao térmica do motor, totalmente configuravel.
o O tratamento das informagGes das sondas térmicas PTC.

O A supervisdo dos tempos de partida.

O A fungéo de pré-aquecimento do motor.

O A protegdo contra as subcargas e sobrecorrentes em regime permanente.

m Funcdes de facilidade de integragdo com os automatismos com:

O As 4 entradas logicas, 2 saidas logicas, 3 saidas a relé e 1 saida analégica.
O Os conectores das entradas/saidas extraiveis (facilidade na instalagao/
manutencao).

O A fungéo de configuragdo de um segundo motor e a facil adaptagéo das
regulagens.

O A visualizagdo das grandezas elétricas, do estado da carga e do tempo de
funcionamento.

O A ligagdo serial RS 485 para conexdo por Modbus.

Opcdes

Um terminal a distancia (item - ) pode ser instalado na porta de um cofre ou de um
armario.

Solugdes de didlogo evoluido PowerSuite:

m o kit assistente universal PowerSuite com terminal tipo PPC - “Pocket Personal
Computer” (item = ),

m o software PowerSuite (item | = ).

Uma oferta de acessorios de fiagao facilita a ligagcéo do conversor com
controladores programaveis em rede Modbus (item | /).

Outras redes podem ser utilizadas: Ethernet, Fipio, DeviceNet, Profibus DP.

Schneider Electric
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Conversores de partida e parada
Partida convencional
dos motores assincronos trifasicos
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Corrente de partida: 4 a 8 vezes a corrente nominal.
Conjugado de partida: 0,5 a 1,5 vezes o conjugado nominal.

Caracteristicas:

motor com 3 bornes, de baixa e média poténcia,
partida em carga,

picos de corrente e queda de tenséo elevados,
aparelhagem simples,

partida brusca para a mecanica.

Sem regulagem dos parametros.

Corrente de partida: 1,8 a 2,6 vezes a corrente nominal.
Conjugado de partida: 0,5 vezes o conjugado nominal.

Caracteristicas:

motor com 6 bornes,

partida sem carga ou com baixo conjugado resistente,

picos de corrente e de conjugado elevados na passagem “estrela-triangulo”,
aparelhagem com necessidade de manutencéo,

esforgos mecanicos na partida.

Sem regulagem dos parametros.

Corrente de partida: 4,5 vezes a corrente nominal.
Conjugado de partida: 0,5 a 0,75 vezes o conjugado nominal.

Caracteristicas:

motor com 3 bornes, de poténcia elevada,

partida com conjugado resistente crescente,

picos de corrente elevados,

aparelhagem consideravel e volumosa, com necessidade de manutengao,
esforcos mecanicos na partida.

Sem regulagem dos parametros.

Corrente de partida: 1,7 a 4 vezes a corrente nominal.
Conjugado de partida: 0,4 a 0,85 vezes o conjugado nominal.

Caracteristicas:

motor com 3 bornes, de poténcia elevada,

queda de tensé&o e picos de corrente elevados no momento da ligagdo da tenséo plena,
aparelhagem complexa e volumosa, com necessidade de manutengao,

esforgos mecanicos na partida.

Sem regulagem dos parametros.

[l Telemecanique
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Conversores de partida e parada
Partida progressiva
dos motores assincronos trifasicos

Partida convencional eletrénica por tensédo variavel e limitagdo da corrente

Diagrama esquematico
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m A alimentacédo do motor assincrono trifasico, por aumento progressivo da tenséo na partida,
é obtida por meio de um circuito composto de 6 tiristores, montados em anti-paralelo em cada
fase da rede.

O Permite, em funcdo do momento e do angulo de disparo dos tiristores, fornecer uma tenséo
que aumenta progressivamente com a freqiiéncia fixa.

O A subida progressiva da tenséo de saida pode ser controlada seja pela rampa de aceleragéo,
seja pelo valor da corrente de limitagao, seja pela associagdo destes dois parametros.

m A figura 1 mostra a evolugéo do conjugado em funcéo da corrente de partida.

A limitagdo da corrente de partida Id a um valor predeterminado Id1, provoca uma redugdo do
conjugado de partida Cd1, praticamente igual a relacéo do quadrado das correntes Id e Id1.
Exemplo

Num motor cujas caracteristicas séo: Cd = 2 Cn para Id = 6In,

a limitagdo da corrente em Id1= 3 In, isto é 0,5 Id,

fornece um conjugado de partida:

Cdl1=Cdx(0,52=2Cnx0,25=0,5Cn.

m Afigura 2 mostra a caracteristica conjugado/velocidade de um motor de gaiola em fungéo da
tensédo de alimentagéo.

O conjugado varia com o quadrado da tensdo com a freqiiéncia fixa. A subida progressiva da
tenséo elimina o pico de corrente instantanea na energizagao.

Vantagens de uma partida com o Altistart 48

m Partida convencional eletrénica

Para remediar os problemas dos:

- esforgos mecénicos na partida,

- transitorios hidraulicos na aceleragéo e na desaceleragéo em aplicagédo de bombas,

as partidas convencionais eletrdnicas utilizam diversas limitagcdes de corrente, ou comutagdes
de diversas rampas de tenséo.

Deste modo, a regulagem torna-se complexa e deve ser modificada a cada evolugdo da carga.

m Partida com o Altistart 48

O controle do conjugado do Altistart 48 permite fazer, com somente uma rampa de aceleragéo,
uma partida sem esfor¢cos mecéanicos e um gerenciamento suave dos transitérios hidraulicos.
As regulagens sdo simples e eficazes, qualquer que seja a carga.

Schneider Electric
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Conversores de partida e parada

Conversores de partida e parada progressivas
Altistart 48

Critérios de escolha de um conversor de partida e parada

progressivas Altistart 48
O Altistart 48 deve ser escolhido em funcéo de trés critérios principais:

m Atenséo de alimentagdo da rede elétrica, que deve ser escolhida entre 2 gamas:
O Tensdo de alimentacéo trifasica alternada: 230 — 415V,
O Tens&o de alimentacéo trifasica alternada: 208 — 690V.

m A poténcia e a corrente nominal da placa de identificagdo motor.

m O tipo de aplicacéo e o ciclo de funcionamento:

Para simplificar a escolha, as aplica¢des séo classificadas segundo dois tipos,

O aplicagdes em servigo standard,

O aplicagbes em servigo severo.

As aplicagdes em servigo standard ou severo definem os valores limites de corrente
e de ciclo em servigo motor S1 e S4.

Aplicacdo em servi¢o standard
Na aplicagdo em servigo standard, o Altistart 48 é dimensionado para responder a:

® uma partida com 4 In durante 23 segundos ou com 3 In durante 46 segundos,
partindo do estado frio (corresponde a um servigo motor S1).

® uma partida com 3 In durante 23 segundos ou com 4 In durante 12 segundos, com
fator de funcionamento de 50% e 10 partidas por hora, ou um ciclo termicamente
equivalente (corresponde a um servigo motor S4).

A protecdo térmica do motor deve ser posicionada em classe 10 (ver pagina 42).
Exemplo: bomba centrifuga.

Aplicagdo em servigo severo
Na aplicagdo em servigo severo, o Altistart 48 é dimensionado para responder a:

m uma partida com 4 In durante 48 segundos ou com 3 In durante 90 segundos,
partindo do estado frio (corresponde a um servico motor S1).

m uma partida com 4 In durante 25 segundos, com fator de funcionamento de 50%
e 5 partidas por hora, ou um ciclo termicamente equivalente (corresponde a um
servico motor S4).

A protegao térmica do motor deve ser posicionada em classe classe 20 (ver pagina42).
Exemplo: triturador.

Servigos motor

Um servico motor S1 corresponde a uma partida seguida de um funcionamento com
carga constante, que permite atingir o equilibrio térmico.

Um servico motor S4 corresponde a um ciclo que inclui uma partida, um
funcionamento com carga constante e um tempo de repouso.

Este ciclo é caracterizado por um fator de funcionamento de 50%.

Escolha do conversor

Depois de selecionar o tipo de aplicagao relacionado na pagina seguinte, escolher
o conversor nas paginas 14 a 17, em funcéo da tenséo de alimentacéo e da poténcia
do motor.

Atencéo:
Se o Altistart 48 for instalado dentro de um armaério, respeitar as precaugées de
montagem e de desclassificacdo (ver pagina 23).

[l Telemecanique Schneider Electric



Conversores de partida e parada
Conversores de partida e parada progressivas
Altistart 48

Aplicacbes
Conforme o tipo de maquina, as aplica¢des sao classificadas como aplicagdo em servigo standard ou severo, em funcédo das caracteristicas
de partida. A tabela abaixo é dada a titulo indicativo.

Tipo de maquina Aplicacao Funcdes realizadas pelo Altistart Corrente Tempo
de partida de partida
(em % In) (em s)
Bomba centrifuga Standard Desaceleracgdo (reducgdo do golpe de ariete) 300 5a15

Protecéo contra a subcarga ou a inverséo do sentido
de rotagéo das fases

Bomba a pistdo Standard Controle da cavitagéo e do sentido de rotacdo 350 5a10
da bomba
Ventilador Standard Detecgéo contra a sobrecarga por atrito ou a subcarga 300 10a 40
Severo se > 30 s (transmissdo motor / ventilador quebrado)

Conjugado de frenagem na parada

Compressor de refrigeragéo Standard Prote¢do, mesmo para motores especiais 300 5a10
Compressor a parafuso Standard Protegdo contra a inversao do sentido de rotagéo 300 3a20
das fases

Contato para descarga automatica na parada

Compressor centrifugo Standard Protecao contra a inverséo do sentido de rotagdo 350 10a40
Severose >30 s das fases
Contato para descarga automatica na parada

Compressor a pistao Standard Protecdo contra a inversdo do sentido de rotagéo 350 5a10
das fases
Contato para descarga automatica na parada

Transportador Standard Controle de sobrecarga para detecgao de incidente 300 3alo
ou de subcarga para deteccgéo de ruptura

Rosca sem fim Standard Controle de sobrecarga para detecgdo de ponto duro 300 3al0
ou de subcarga para detecgdo de ruptura

Teleférico Standard Controle de sobrecarga para deteccéo de travamento 400 2alo
ou de subcarga para detecgéo de ruptura

Elevador Standard Controle de sobrecarga para detecgao de travamento 350 5al0
ou de subcarga para deteccgéo de ruptura
Partida constante com carga variavel

Serra circular, serra de fita Standard Frenagem por parada rapida 300 10a 60
Severo se > 30 s

Guilhotina Severo Controle do conjugado na partida 400 3alo

Agitador Standard A visualizagéo da corrente forrnece a densidade 350 5a20
do material

Misturador Standard A visualizagéo da corrente forrnece a densidade 350 5a10
do material

Triturador Severo Frenagem para limitar as vibra¢des durante a parada, 450 5a60

controle de sobrecarga para detecgéo de travamento

Moinho Severo Frenagem para limitar as vibragGes durante a parada, 400 10a40
controle de sobrecarga para detecgdo de travamento

Refinaria Standard Controle do conjugado na partida e na parada 300 5a30

Prensa Severo Frenagem para aumentar o nimero de ciclos 400 20 a 60

Schneider Electric [l Telemecanique 7



Conversores de partida e parada

Conversores de partida e parada progressivas
Altistart 48

UtilizacGes especiais
Outros critérios podem influenciar a escolha do calibre do Altistart 48:

Conversor conectado no acoplamento triangulo do motor

(ver esquema sugerido, pagina 26)
Além das montagens mais frequientemente encontradas, conversor instalado na
linha de alimentac@o do motor e motor acoplado em estrela ou em triangulo, o
Altistart 48 (ATS48e++Q) pode ser conectado no acoplamento tridngulo do motor em
série com cada enrolamento (ver esquema abaixo). A corrente do conversor é
inferior a v3 & corrente de linha absorvida pelo motor (Ixrsg = Imowor €M A/ V3),
portanto, esta montagem permite utilizar um conversor com calibre inferior.

Exemplo: Para um motor 400 V de 110 kW com corrente de linha de 195 A (corrente
de placa para o acoplamento em tridngulo), a corrente em cada enrolamento € igual
a 195/3, isto &, 114 A.

Escolher o calibre do conversor que possui a corrente nominal maxima permanente
imediatamente acima desta corrente, isto &, o calibre 140 A (ATS48C14Q para
aplicagcdo em servico standard).

Para evitar este célculo, utilizar diretamente a tabela na pagina 15.

Esta montagem somente permite a parada por inércia, a montagem néo é
compativel com as fungbes cascata e pré-aquecimento.

ATSA48eeeQ motor

| I I:I
| I
I
oV — L.
! Conversor conectado em série com
I
]

os enrolamentos do motor

Observagao: as regulagens da corrente nominal e da corrente de limitagéo, assim
como a corrente indicada em funcionamento, séo os valores em linha (evita os
calculos para o usuario).

Atencéo: para este tipo de montagem, respeitar o esquema de fiacdo e as
recomendagdes associadas, pagina 26.

Conversor com contator de by-pass

(ver esquema sugerido, pagina 25)

Pode ser feito um by-pass do conversor por um contator no fim da partida (limitacéo
da dissipacao térmica emitida pelo conversor). O contator de by-pass é controlado
pelo conversor, as medi¢des de corrente e as prote¢Ges permanecem ativas quando
for feito um by-pass do conversor.
A escolha do conversor é feita em funcao dos trés critérios principais e de um dos
critérios abaixo:
m Se for feito um by-pass do conversor no fim da partida, a partida do motor sera
sempre efetuada a frio, € possivel sobreclassificar o conversor de um calibre.
Exemplo: escolher um ATS 48D17Q para um motor 11 kW em aplicag@o em servigo
standard 400 V.

m Se o conversor deve ser capaz de operar sem o contator de by-pass no fim da
partida, ndo se desclassifica o conversor.

Exemplo: escolher um ATS 48D17Q para um motor 7,5 kW em aplicagdo em servi¢co
standard 400 V.

[l Telemecanique Schneider Electric



Conversores de partida e parada

Conversores de partida e parada progressivas
Altistart 48

UtilizacGes especiais (continuagio)

Motores em paralelo
A colocacéo em paralelo de motores é permitida no limite da poténcia do conversor
(a soma das correntes dos motores deve ser inferior a corrente nominal do
conversor escolhido em funcgao do tipo de aplicagdo). Prever uma protegéo térmica
por motor.

Motor de anéis
O Altistart 48 pode funcionar com um motor com resisténcia de rotor curto-
circuitada, ou com resisténcia pequena. O conjugado de arranque é modificado em
fungao da resisténcia do rotor. Se necessario, manter uma resisténcia de valor baixo
para obter o conjugado necessario para vencer o conjugado resistente na partida.
Um motor de anéis curto-circuitado possui um conjugado de partida muito baixo,
para obter um conjugado de partida suficiente, é necessaria uma elevada corrente
estatorica.
Sobredimensionar o conversor de modo a dispor de uma corrente de limitagdo com
700% da corrente nominal.

Nota: assegurar-se que o conjugado de partida do motor, igual a 7 vezes a corrente
nominal, seja superior ao conjugado resistente.
Observagdao: o controle em conjugado do Altistart 48 permite conservar uma boa
progressividade da partida, apesar de uma limitacdo de corrente com 7 vezes a
corrente nominal necessaria para a partida do motor.

Motor Dahlander e motor de 2 velocidades
O Altistart 48 pode funcionar com um motor de 2 velocidades. A passagem de baixa
velocidade/alta velocidade deve ser efetuada apés um tempo de desmagnetizagédo
do motor, para evitar estar em oposicao de fase entre a rede e o motor, 0 que produz
correntes muito elevadas.

Escolher o conversor utilizando os trés critérios principais.

Longo comprimento de cabo

Longos comprimentos de cabo do motor geram quedas de tensdes devidas a
resisténcia do cabo. Se a queda de tenséo for elevada, pode afetar a corrente
consumida e o conjugado disponivel. Isto deve entéo ser considerado na escolha do
motor e do conversor.

Conversor em paralelo na mesma rede

Quando diversos conversores forem instalados na mesma rede elétrica, é
conveniente instalar induténcias de linha entre o transformador e o conversor (ver
pagina 19).

Precaucdes de utilizacéo
Atencdo: Nao utilizar o Altistart 48 antes de outros receptores que néo sejam 0s
motores.

N&o ligar condensadores de compensagéo do fator de poténcia aos bornes de um
motor comandado por um Altistart 48.

Schneider Electric
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Conversores de partida e parada
Conversores de partida e parada progressivas

Altistart 48

Condi¢cbes ambientais
Conformidade as normas

Os conversores eletronicos foram desenvolvidos
e qualificados em conformidade com as normas
internacionais, e em particular com a norma de
produto conversor EN / IEC 60947-4-2.

Marcagéo C€

Os produtos tém marcacéo CE a titulo da norma
harmonizada EN / IEC 60947-4-2.

CertificagGes dos produtos

UL, CSA
Em curso: DNV, C-Tick, Ghost, CCIB

Grau de protecéo

Conversores ATS 48D17e a 48C11e

IP 20 (IP 00 na auséncia de conexdes).

Conversores ATS 48C14e a 48M12e
(1)

IP 00

Suportabilidade as vibragdes

Segundo IEC 60068-2-6

1,5mmde 2al3 Hz
1gn de 13 a 200 Hz

Suportabilidade aos choques

Segundo IEC 60068-2-27

15 gn durante 11 ms.

Nivel de ruido do conversor (2) Conversores ATS 48D32e a D47e dBA 52
Conversores ATS 48D62e a Clle dBA 58
Conversores ATS 48C14e a C17e dBA 50
Conversores ATS 48C21e a C32e dBA 54
Conversores ATS 48C41e a C66e dBA 55
Conversores ATS 48C79e a M12e dBA 60
Ventiladores Conversores ATS 48D17e e D22e Convecgao natural.
Conversores ATS 48D32e a M12e Convecgao forcada. Desligamento automatico dos
ventiladores por limite de temperatura.
Vazao, ver pagina 23.
Temperatura ambiente nas proximidades do produto Para funcionamento °C -10...+ 40 sem desclassifica¢éo (entre + 40 e + 60,
desclassificar a corrente nominal do Altistart de
2% por °C).
Para estocagem, segundo °C -25.+70
IEC 60947-4-2
Umidade relativa maxima Segundo IEC 60068-2-3 95% sem condensag&o nem gotejamento.
Poluicdo ambiental méaxima Segundo IEC 60664-1 Grau 3
Altitude méaxima de utilizagdo m 1000 sem desclassificagéo (acima disso,
desclassificar a corrente do Altistart de 2,2% a
cada 100 m). Limitar a 2000 m.
Posigéo de funcionamento
Inclinagdo méaxima permanente em relacéo a posigao vertical ° °
normalgde montage?’n ¢ poste %V‘Q
A\
Caracteristicas elétricas
Categoria de emprego Segundo IEC 60947-4-2 AC-53a
Tenséo de alimentacéao trifasica Conversores ATS 48e00Q \% 230 -15% ...415 + 10%
Conversores ATS 48e00Y \% 208 - 15% ...690 + 10%
Frequéncia Hz 50/ 60 + 5% (automatico)
50 ou 60 + 20% (por regulagem)
Corrente nominal do conversor Conversores ATS 48e00Q A 17...1200
Conversores ATS 48e00Y A 17...1200
Poténcia do motor Conversores ATS 48e00Q kw 4...630
Conversores ATS 48e00Y kW/HP 5,5...900/5...1200
Tensdao indicada na placa do motor Conversores ATS 48e00Q \% 230...415
Conversores ATS 48e00Y \% 208...690
Tensao de alimentagao do controle do conversor Conversores ATS 48e00Q \ 220 - 15% a 415 + 10%, 50 / 60 Hz
Conversores ATS 48e00Y \Y 110 - 15% a 230 + 10%, 50 / 60 Hz
Consumo maximo do controle Conversores ATS 48D17e a C17e w 30
(com ventiladores em funcionamento) Conversores ATS 48C21e a C32e wW 50
Conversores ATS 48C41e a M12e w 80

Saida a relé (2 saidas configuraveis)

3 saidas arelé (R1, R2, R3), contatos normalmente abertos 1NA.

Poder de comutagédo minimo: 10 mA para-— 6 V.

Poder de comutagdo maximo, com carga indutiva: 1,8 A para~. 230 V

e -— 30V (cos ¢ = 0,5 e L/IR=20ms).Tens&do de emprego maxima ~. 400 V.

Regulagem de fabrica: R1 configurado como “relé de falha” (configuravel),

R2 configurado como “relé de final de partida” para comando do contator de by-pass do conversor,
R3 configurado como “motor alimentado” (configuravel).

(1) Os conversores ATS 48C14e a C32e podem ser equipados com tampas de prote¢do nos bornes de poténcia, os conversores ATS 48C41e a 48M12e sédo

protegidos no frontal e nas laterais.

(2) Conversores situados a 1 m. Os niveis de ruido séo suscetiveis de mudanga em fungédo das caracteristicas dos ventiladores.
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Conversores de partida e parada

Conversores de partida e parada progressivas
Altistart 48

Caracteristicas elétricas (continuagéo)
Entradas logicas LI (2 entradas configuraveis)

4 entradas l6gicas com impedancia 4,3 kQ, isoladas: Stop, Run, LI3, LI4.
Alimentagdo + 24 V (maximo 30 V) | max. 8 mA.
EstadoO0OseU<5Vel<2mA.

Estado1seU>11Vel>5mA.

Fonte interna disponivel

1 saida + 24 V isolada e protegida contra curtos-circuitos e sobrecargas.
Precisédo + 25%. Corrente maxima 200 mA.

Saidas l6gicas LO (configuraveis)

2 saidas logicas LO1 e LO2 com OV comum, compativel com controlador programavel
nivel 1, segundo a norma IEC 65A-68.

Alimentacéo + 24 V (minimo: +12 V, maximo: + 30 V).

Corrente de saida méaxima: 200 mA com fonte externa.

Saida analdégica AO (configuravel)

Saida de corrente 0-20 mA ou 4-20mA.
Impedancia de carga maxima: 500 Q.
Preciséo + 5% do valor maximo.

Entrada para sonda PTC

Resisténcia total do circuito de sonda 750 Q a 25°C, segundo IEC 60 738-A.

Capacidade méaxima de ligagdo das Entradas/Saidas

2,5 mm2 (AWG 12)

Comunicagéo

Ligagdo serial multiponto RS 485 integrada ao conversor, para rede Modbus,
com conector tipo RJ45.

Velocidade de transmissé&o 4800, 9600 ou 19 200 bits/s.

Ndmero méaximo de Altistart 48 conectados: 18.

Outras aplicagdes:

- conexdo a um terminal a distancia ou

- conexao a um PC ou

- conexdo em outros “bus” e redes por meio de opc¢des de comunicagéo.

Protecéo Térmica

Integrada, conversor e motor (calculada e/ou tratamento por sondas PTC)

Protecdo da rede

Auséncia de fases, sinalizagao por relé de saida.

Regulagem das correntes

A corrente nominal In do motor é regulavel de 0,4 a 1,3 vezes o calibre do conversor.
Regulagem da corrente maxima de partida de 1,5 a 7 In do motor com limitacéo em
5 vezes a corrente do calibre do conversor.

Modo de partida

Por controle de conjugado, a corrente do conversor estando limitada a 5 In no maximo.
Pré-regulagem de fabrica: 4 In em servigo standard com rampa de conjugado de 15 s.

Modo de parada Parada por inércia

Parada por inércia (pré-regulagem de fabrica).

Parada controlada por rampa de
conjugado

Regulagem por programacéo de 0,5 a 60 s (para aplicacéo com bombas).

Parada por frenagem

Compatibilidade eletromagnética CEM (1)

Dinamicamente controlada pelo fluxo.

Normas Niveis de ensaio Exemplos
(elementos perturbadores)

Sintese dos ensaios de imunidade
realizados com o Altistart 48

IEC 61000-4-2 nivel 3
Descargas eletrostaticas:

- por contato 6 kV Contato de um elemento carregado
-noar 8 kV eletricamente

IEC 61000-4-3 nivel 3

Campos eletromagnéticos 10 V/Im Aparelhos emissores

irradiados de radiofrequéncias

IEC 61000-4-4 nivel 4
Transitérios elétricos rapidos:

- cabos de poténcia 4 kv Abertura/fechamento de um contator
- cabos de controle 2 kv

IEC 61000-4-5 nivel 3

Onda de choque:

- fase/fase 1kV -

- faselterra 2 kv

IEC 61000-4-12 nivel 3 Circuito oscilante na rede de

Ondas oscilatérias amortecidas 1 kV - 1 M Hz alimentacéo

Emiss@es conduzidas e irradiadas

Segundo IEC 60947-4-2, classe A, em todos 0s conversores.

Segundo IEC 60947-4-2, classe B, nos conversores até 170 A: ATS 48D17e a 48C17e.
E necessario fazer um by-pass no fim da partida.

(1) Os conversores estdo em conformidade com a norma de produto IEC 60947-4-2, especialmente em relacdo a CEM. Esta norma garante um nivel de imunidade
dos produtos e um nivel de perturbagdes emitidas. Em regime estabelecido, as perturbaces emitidas séo inferiores ao que é exigido pela norma. Durante as
fases de aceleracéo e de desaceleragdo, perturbacdes de baixa freqiiéncia (harmonicos) podem perturbar receptores de baixo nivel. Para atenuar estas
perturbagdes, utilizar indutancias, instaladas entre a rede e o Altistart 48 (ver pagina 19).

Nota:

m Os capacitores de corregdo de fator de poténcia somente podem ser utilizados antes do Altistart e energizados ap6s o fim da partida.

m O conversor deve ser obrigatoriamente aterrado para estar em conformidade com as normas relativas as correntes de fuga (s 30 mA).
Quando uma protecdo a montante por “dispositivo diferencial residual” for imposta pelas normas de instalagéo, é necessario utilizar um
dispositivo tipo A-Si, que impede os desligamentos intempestivos na energizagao. Verificar a compatibilidade com os outros dispositivos de
protecdo. Se a instalacao tiver diversos conversores na mesma rede de alimentacéo, aterrar separadamente cada conversor.

Schneider Electric
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Conversores de partida e parada
Conversores de partida e parada progressivas
Altistart 48

Caracteristicas de conjugado

Corrente de partida

Corrente de partida direta na rede
Corrente de partida limitada a 1d1

Conjugado de partida

Conjugado de partida direta na rede
Conjugado de partida com limitagdo de corrente
em Ild1

Curvas de evolugdo do conjugado em fungéo da corrente de partida de um motor
assincrono trifasico.

Curvas 1: partida direta na rede.

Curvas 2: partida com limitagdo de corrente.

A curva de conjugado Cd1 indica a evolugao do conjugado disponivel em funcao da
corrente de limitacéo Id1.

A limitag&o da corrente de partida Id a um valor predeterminado Id1, provoca uma
reducéo do conjugado de partida Cd1, praticamente igual ao quadrado das
correntes 1d1 / Id.

Exemplo:

Pelas caracteristicas do motor: Cd =3 Cn para ld =6 In,

a limitacdo da corrente em Id1 = 3 In (0,5 Id),

fornece um conjugado de partida de: Cd1 = Cd x (0,5)2 =3 Cn x 0,25 = 0,75 Cn.

I/In
6
. T~ :
4 \\

1d1 2 \

0 0,25 0,5 0,75 1
N/Ns

— P '\
- -~
-—— - ~
PPmm—m o ————1 -
0 0,25 0,5 0,75 1
N/Ns
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Conversores de partida e parada

Conversores de partida e parada progressivas
Altistart 48

Partida cldssica em limitacdo de corrente ou rampa de tensao

Em limitagdo de corrente em Id1, o conjugado de aceleracédo aplicado ao motor é
igual ao conjugado motor Cd1 menos o conjugado resistente Cr.
O conjugado de aceleragdo aumenta na faixa de partida & medida que a velocidade
aumenta e torna-se muito elevado no fim da aceleragdo (curva 2).
Esta caracteristica provoca uma tomada de carga brusca, o que ndo é recomendado
para as aplicagdes do tipo bombas.
Exemplo de curva de velocidade de uma partida em I/n N/Ns
limitagéo de corrente 4 1
Corrente aplicada ao motor (I/In)
Velocidade do motor N/Ns

1

3 P ———

2 \ 0,5
2

Partida com o Altistart 48

O controle em conjugado do Altistart 48 impde o conjugado ao motor durante toda
a fase de partida, se a corrente necessaria (curva 1) ndo ultrapassar a corrente de
limitagao.
O conjugado de aceleragdo pode ser quase constante em toda a faixa de velocidade
(curva 2).
Por regulagem, é possivel obter um forte conjugado na partida para uma tomada de
velocidade rapida do motor, limitando seu aquecimento, e, um conjugado de
aceleracéo mais fraco no fim da partida, para uma tomada de carga progressiva.
Este comando € ideal para as bombas centrifugas ou para as maquinas com forte
conjugado resistente na partida.
Exemplo de curva de velocidade de uma partida com 1/in N/Ns
controle do conjugado 4 1
Corrente aplicada ao motor (I/In)
Velocidade do motor N/Ns

Parada com o Altistart 48

m Parada por inércia: o motor para por inércia.

m Parada por desaceleracéo: este tipo de parada é ideal para as bombas, e permite
reduzir eficazmente os golpes de ariete. O controle em conjugado do Altistart 48
permite diminuir o efeito dos transitérios hidraulicos, mesmo se a carga aumentar.
Este tipo de controle torna mais facil a regulagem.

m Parada por frenagem: este tipo de parada convém as aplicagGes com forte inércia,
para diminuir o tempo de parada da maquina.

Schneider Electric [l Telemecanique 13



Conversores de partida e parada
Conversores de partida e parada progressivas
Altistart 48

Tensao da rede 230/415V

Conexao na linha de alimentacdo do motor

Para aplicacbes em servico standard

Motor Conversor 230/415V - 50/ 60 Hz

Poténcia do motor Corrente Corrente Poténcia Referéncia Peso

(1) nominal pré- dissipada

(IcL) regulada com carga
230V 400 V ) de fabrica nominal
4

kW kW A A W kg
4 7,5 17 14,8 59 ATS 48D17Q 4,900
5,5 11 22 21 74 ATS 48D22Q 4,900
7,5 15 32 28,5 104 ATS 48D32Q 4,900

ATS 48D17Q 9 18,5 38 35 116 ATS 48D38Q 4,900

11 22 47 42 142 ATS 48D47Q 4,900
15 30 62 57 201 ATS 48D62Q 8,300
18,5 37 75 69 245 ATS 48D75Q 8,300
22 45 88 81 290 ATS 48D88Q 8,300
30 55 110 100 322 ATS 48C11Q 8,300
37 75 140 131 391 ATS 48C14Q 12,400
45 90 170 162 479 ATS 48C17Q 12,400
55 110 210 195 580 ATS 48C21Q 18,200
75 132 250 233 695 ATS 48C25Q 18,200
90 160 320 285 902 ATS 48C32Q 18,200
110 220 410 388 1339 ATS 48C41Q 51,400
132 250 480 437 1386 ATS 48C48Q 51,400
160 315 590 560 1731 ATS 48C59Q 51,400
- 355 660 605 1958 ATS 48C66Q 51,400
220 400 790 675 2537 ATS 48C79Q 115,000
250 500 1000 855 2865 ATS 48M10Q 115,000
355 630 1200 1045 3497 ATS 48M12Q 115,000

Para aplicacdes em servico severo

Motor Conversor 230/ 415V - 50 / 60 Hz
Poténcia do motor Corrente Corrente Poténcia Referéncia Peso
Q) nominal pré- dissipada
ATS 48C14Q ?3) regulada com carga
230V 400 V de fabrica nominal
4)
kW kW A A W kg
3 55 12 14,8 46 ATS 48D17Q 4,900
4 7,5 17 21 59 ATS 48D22Q 4,900
55 11 22 28,5 74 ATS 48D32Q 4,900
7,5 15 32 35 99 ATS 48D38Q 4,900
9 18,5 38 42 116 ATS 48D47Q 4,900
11 22 47 57 153 ATS 48D62Q 8,300
15 30 62 69 201 ATS 48D75Q 8,300
. 18,5 37 75 81 245 ATS 48D88Q 8,300
g m——— sl 22 45 88 100 252 ATS 48C11Q 8,300
B 30 55 110 131 306 ATS 48C14Q 12,400
_3_-:—'._-3:- 37 75 140 162 391 ATS 48C17Q 12,400
s : 45 90 170 195 468 ATS 48C21Q 18,200
A q‘ 55 110 210 233 580 ATS 48C25Q 18,200
75 132 250 285 695 ATS 48C32Q 18,200
90 160 320 388 1017 ATS 48C41Q 51,400
110 220 410 437 1172 ATS 48C48Q 51,400
J 132 250 480 560 1386 ATS 48C59Q 51,400
160 315 590 605 1731 ATS 48C66Q 51,400
- 355 660 675 2073 ATS 48C79Q 115,000
220 400 790 855 2225 ATS 48M10Q 115,000
250 500 1000 1045 2865 ATS 48M12Q 115,000

(1) Valor indicado na placa do motor.
(2) Corresponde a corrente maxima permanente em classe 10. IcL corresponde ao calibre do
ATS 48M12Q conversor.
(3) Corresponde a corrente maxima permanente em classe 20.
(4) A corrente pré-regulada de fabrica corresponde ao valor da corrente nominal de um motor
normalizado 4 pélos, 400V, classe 10 (aplicacdo em servico standard). Ajustar segundo a
corrente de placa do motor.
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Conversores de partida e parada
Conversores de partida e parada progressivas

Altistart 48

Tenséo de rede 230/415V
Conexao no acoplamento triangulo do motor

ATS 48e00Q motor

L

Esquema 1

Utilizagao especial:

conversor conectado no acoplamento
triangulo do motor, em série com cada
enrolamento.

Para aplicagcbes em servico standard segundo esquema 1

Motor Conversor 230/ 415V - 50/ 60 Hz
Poténcia do motor Corrente Corrente Poténcia Referéncia Peso
1) nominal pré- dissipada

2) regulada com carga
230 V 400 V de fabrica nominal

(4)

kW kwW A A W kg
7,5 15 29 14,8 59 ATS 48D17Q 4,900
9 18,5 38 21 74 ATS 48D22Q 4,900
15 22 55 28,5 104 ATS 48D32Q 4,900
18,5 30 66 35 116 ATS 48D38Q 4,900
22 45 81 42 142 ATS 48D47Q 4,900
30 55 107 57 201 ATS 48D62Q 8,300
37 55 130 69 245 ATS 48D75Q 8,300
45 75 152 81 290 ATS 48D88Q 8,300
55 90 191 100 322 ATS 48C11Q 8,300
75 110 242 131 391 ATS 48C14Q 12,400
90 132 294 162 479 ATS 48C17Q 12,400
110 160 364 195 580 ATS 48C21Q 18,200
132 220 433 233 695 ATS 48C25Q 18,200
160 250 554 285 902 ATS 48C32Q 18,200
220 315 710 388 1339 ATS 48C41Q 51,400
250 355 831 437 1386 ATS 48C48Q 51,400
- 400 1022 560 1731 ATS 48C59Q 51,400
315 500 1143 605 1958 ATS 48C66Q 51,400
355 630 1368 675 2537 ATS 48C79Q 115,000
- 710 1732 855 2865 ATS 48M10Q 115,000
500 - 2078 1045 3497 ATS 48M12Q 115,000

Para aplicagdes em servi¢co severo segundo esquema 1

Motor Conversor 230/ 415V - 50/ 60 Hz
Poténcia do motor Corrente Corrente Poténcia Referéncia Peso
@) nominal pré- dissipada

?3) regulada com carga
230V 400 V de fabrica nominal

(4)

kW kwW A A W kg
55 11 22 14,8 46 ATS 48D17Q 4,900
7,5 15 29 21 59 ATS 48D22Q 4,900
9 18,5 38 28,5 74 ATS 48D32Q 4,900
15 22 55 35 99 ATS 48D38Q 4,900
18,5 30 66 42 116 ATS 48D47Q 4,900
22 45 81 57 153 ATS 48D62Q 8,300
30 55 107 69 201 ATS 48D75Q 8,300
37 55 130 81 245 ATS 48D88Q 8,300
45 75 152 100 252 ATS 48C11Q 8,300
55 90 191 131 306 ATS 48C14Q 12,400
75 110 242 162 391 ATS 48C17Q 12,400
90 132 294 195 468 ATS 48C21Q 18,200
110 160 364 233 580 ATS 48C25Q 18,200
132 220 433 285 695 ATS 48C32Q 18,200
160 250 554 388 1017 ATS 48C41Q 51,400
220 315 710 437 1172 ATS 48C48Q 51,400
250 355 831 560 1386 ATS 48C59Q 51,400
- 400 1022 605 1731 ATS 48C66Q 51,400
315 500 1143 675 2073 ATS 48C79Q 115,000
355 630 1368 855 2225 ATS 48M10Q 115,000
- 710 1732 1045 2865 ATS 48M12Q 115,000

(1) Valor indicado na placa do motor.

(2) Corresponde a corrente maxima permanente em classe 10.

(3) Corresponde a corrente maxima permanente em classe 20.

(4) Para este tipo de ligagéo, a corrente pré-regulada de fabrica deve ser ajustada segundo a
corrente de placa do motor.

Schneider Electric
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Conversores de partida e parada
Conversores de partida e parada progressivas
Altistart 48

Tensao da rede 208 / 690 V

Poténcia do motor indicada em HP

Para aplicacbes em servico standard

Motor Conversor 208 /690 V - 50 / 60 Hz
Poténcia do motor (1) Corrente Corrente Poténcia Referéncia Peso
nominal pré- dissipada
(leL) regulada com carga
208V 230V 460V 575V (2) de fabrica nominal
(4)
HP HP HP HP A A W kg
> 3 5 10 15 17 14 59 ATS 48D17Y 4,900
: . 5 7,5 15 20 22 21 74 ATS 48D22Y 4,900
ATS 48D17Y 75 10 20 25 32 27 104 ATS 48D32Y 4,900
10 - 25 30 38 34 116 ATS 48D38Y 4,900
- 15 30 40 47 40 142 ATS 48D47Y 4,900
15 20 40 50 62 52 201 ATS 48D62Y 8,300
20 25 50 60 75 65 245 ATS 48D75Y 8,300
25 30 60 75 88 77 290 ATS 48D88Y 8,300
30 40 75 100 110 96 322 ATS 48C11Y 8,300
40 50 100 125 140 124 391 ATS 48C14Y 12,400
50 60 125 150 170 156 479 ATS 48C17Y 12,400
60 75 150 200 210 180 580 ATS 48C21Y 18,200
75 100 200 250 250 240 695 ATS 48C25Y 18,200
100 125 250 300 320 302 902 ATS 48C32Y 18,200
125 150 300 350 410 361 1339 ATS 48C41Y 51,400
150 - 350 400 480 414 1386 ATS 48C48Y 51,400
- 200 400 500 590 477 1731 ATS 48C59Y 51,400
200 250 500 600 660 590 1958 ATS 48C66Y 51,400
250 300 600 800 790 720 2537 ATS 48C79Y 115,000
350 350 800 1000 1000 954 2865 ATS 48M10Y 115,000
400 450 1000 1200 1200 1170 3497 ATS 48M12Y 115,000

Para aplicacbes em servi¢o severo

Motor Conversor 208 /690 V - 50 / 60 Hz
Poténcia do motor (1) Corrente Corrente Poténcia Referéncia Peso
ATS 48C14Y nominal pré- dissipada
3) regulada com carga
208V 230V 460V 575V de fabrica nominal
(@)
HP HP HP HP A A W kg
2 3 7,5 10 12 14 46 ATS 48D17Y 4,900
3 5 10 15 17 21 59 ATS 48D22Y 4,900
5 7,5 15 20 22 27 74 ATS 48D32Y 4,900
7,5 10 20 25 32 34 99 ATS 48D38Y 4,900
10 - 25 30 38 40 116 ATS 48D47Y 4,900
- 15 30 40 47 52 153 ATS 48D62Y 8,300
15 20 40 50 62 65 201 ATS 48D75Y 8,300
§ D — —— ’4_ 20 25 50 60 75 7 245 ATS 48D88Y 8,300
a1 25 30 60 75 88 96 252 ATS 48C11Y 8,300
_@ 30 40 75 100 110 124 306 ATS 48C14Y 12,400
s : 40 50 100 125 140 156 391 ATS 48C17Y 12,400
| q‘ 50 60 125 150 170 180 468 ATS 48C21Y 18,200
60 75 150 200 210 240 580 ATS 48C25Y 18,200
75 100 200 250 250 302 695 ATS 48C32Y 18,200
100 125 250 300 320 361 1017 ATS 48C41Y 51,400
J 125 150 300 350 410 414 1172 ATS 48C48Y 51,400
150 - 350 400 480 477 1386 ATS 48C59Y 51,400
- 200 400 500 590 590 1731 ATS 48C66Y 51,400
200 250 500 600 660 720 2073 ATS 48C79Y 115,000
- 250 300 600 800 790 954 2225 ATS 48M10Y 115,000
350 350 800 1000 1000 1170 2865 ATS 48M12Y 115,000
(1) Valor indicado na placa do motor.
ATS 48M12Y (2) Corresponde & corrente maxima permanente em classe 10. IcL corresponde ao calibre do

conversor.
(3) Corresponde a corrente maxima permanente em classe 20.
(4) A corrente pré-regulada de fabrica corresponde ao valor da corrente nominal de um motor
normalizado segundo NEC, 460V, classe 10 (aplicagdo em servigo standard).
Ajustar segundo a corrente de placa do motor.
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Conversores de partida e parada
Conversores de partida e parada progressivas
Altistart 48

Tensao da rede 208 / 690 V

Poténcia do motor indicada em kW

Para aplicac6es em servico standard

Motor Conversor 208 /690 V - 50 / 60 Hz
Poténcia do motor (1) Corrente Corrente Poténcia Referéncia Peso

nominal pré-regulada dissipada

(leL) de fabrica com carga
230V 400V 440V 500V 525V 660V 690V (2 (4) nominal
kW kW kW kW kW kW kW A A W kg
4 7,5 7,5 9 9 11 15 17 14 59 ATS 48D17Y 4,900
55 11 11 11 11 15 18,5 22 21 74 ATS 48D22Y 4,900
7,5 15 15 18,5 18,5 22 22 32 27 104 ATS 48D32Y 4,900
9 18,5 18,5 22 22 30 30 38 34 116 ATS 48D38Y 4,900
11 22 22 30 30 37 37 47 40 142 ATS 48D47Y 4,900
15 30 30 37 37 45 45 62 52 201 ATS 48D62Y 8,300
18,5 37 37 45 45 55 55 75 65 245 ATS 48D75Y 8,300
22 45 45 55 55 75 75 88 77 290 ATS 48D88Y 8,300
30 55 55 75 75 90 90 110 96 322 ATS 48C11Y 8,300
37 75 75 90 90 110 110 140 124 391 ATS 48C14Y 12,400
45 90 90 110 110 132 160 170 156 479 ATS 48C17Y 12,400
55 110 110 132 132 160 200 210 180 580 ATS 48C21Y 18,200
75 132 132 160 160 220 250 250 240 695 ATS 48C25Y 18,200
90 160 160 220 220 250 315 320 302 902 ATS 48C32Y 18,200
110 220 220 250 250 355 400 410 361 1339 ATS 48C41Y 51,400
132 250 250 315 315 400 500 480 414 1386 ATS 48C48Y 51,400
160 315 355 400 400 560 560 590 477 1731 ATS 48C59Y 51,400
- 355 400 - - 630 630 660 590 1958 ATS 48C66Y 51,400
220 400 500 500 500 710 710 790 720 2537 ATS 48C79Y 115,000
250 500 630 630 630 900 900 1000 954 2865 ATS 48M10Y 115,000
355 630 710 800 800 B - 1200 1170 3497 ATS 48M12Y 115,000
Para aplicacbes em servi¢co severo
Motor Conversor 208 /690 V - 50 / 60 Hz
Poténcia do motor (1) Corrente Corrente Poténcia Referéncia Peso

nominal pré-regulada dissipada

3) de fabrica cm carga
230V 400V 440V 500V 525V 660V 690V 4) nominal
kW kW kW kW kW kW kW A A W kg
3 5,5 55 7,5 7,5 9 11 12 14 46 ATS 48D17Y 4,900
4 7,5 7,5 9 9 11 15 17 21 59 ATS 48D22Y 4,900
55 11 11 11 11 15 18,5 22 27 74 ATS 48D32Y 4,900
7,5 15 15 18,5 18,5 22 22 32 34 99 ATS 48D38Y 4,900
9 18,5 18,5 22 22 30 30 38 40 116 ATS 48D47Y 4,900
11 22 22 30 30 37 37 47 52 153 ATS 48D62Y 8,300
15 30 30 37 37 45 45 62 65 201 ATS 48D75Y 8,300
18,5 37 37 45 45 55 55 75 77 245 ATS 48D88Y 8,300
22 45 45 55 55 75 75 88 96 252 ATS 48C11Y 8,300
30 55 55 75 75 90 90 110 124 306 ATS 48C14Y 12,400
37 75 75 90 90 110 110 140 156 301 ATS 48C17Y 12,400
45 90 90 110 110 132 160 170 180 468 ATS 48C21Y 18,200
55 110 110 132 132 160 200 210 240 580 ATS 48C25Y 18,200
75 132 132 160 160 220 250 250 302 695 ATS 48C32Y 18,200
90 160 160 220 220 250 315 320 361 1017 ATS 48C41Y 51,400
110 220 220 250 250 355 400 410 414 1172 ATS 48C48Y 51,400
132 250 250 315 315 400 500 480 477 1386 ATS 48C59Y 51,400
160 315 355 400 400 560 560 590 590 1731 ATS 48C66Y 51,400
- 355 400 - - 630 630 660 720 2073 ATS 48C79Y 115,000
220 400 500 500 500 710 710 790 954 2225 ATS 48M10Y 115,000
250 500 630 630 630 900 900 1000 1170 2865 ATS 48M12Y 115,000

(1) Valor indicado na placa do motor.
(2) Corresponde a corrente maxima permanente em classe 10
(3) Corresponde a corrente maxima permanente em classe 20.
(4) A corrente pré-regulada de fabrica corresponde ao valor da corrente nominal de um motor normalizado, segundo NEC, 460V, classe 10

(aplicagé@o em servico standard). Ajustar segundo a corrente de placa do motor.

. IcL corresponde ao calibre do conversor.

Schneider Electric
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Conversores de partida e parada
Conversores de partida e parada progressivos

Altistart 48
Opcdes: modulos de comunicacéo

Apresentacéo

O Altistart 48 é conectado diretamente & rede Modbus, por meio de um conector tipo
RJ45 e comunica-se por ligagéo serial RS 485 (2 fios) e protocolo Modbus RTU. A
comunicagao possibilita o acesso as func¢des de configuracéo, de regulagem, de
controle e de sinalizagdo do conversor.

Premium
2 - = -ﬂ
ﬁ [ = 12
O Ll w
Cabo Modbus TSX SCA 00
4 5 Caixa de derivagéo TSX SCA 50
o o [N Tomada de rede TSX SCA 62
E % % Cabo de derivaciio Modbus
VW3 A8 306
i i i Cabo de derivacédo Modbus
ATS 48 ATS 48 ATS 48 VW3 A8 306 D30

O Altistart 48 pode ser conectado a outros “bus” ou redes, por intermédio de
maédulos de comunicacao e acessorios, ver referéncias abaixo.

ATS 48 ATS 48

Maédulo de comunicagao

Hub Modbus LU9 GC3

Cabo de derivagéo

Modbus VW3 A8 306 Ree
Terminacéo de linha

VW3 A8 306 RC

Té de derivagdo Modbus

VW3 A8 306 TF3

Para outras redes de comunicagéo

Referéncias

520976

Maodulos de comunicagéo Cabos Referéncia Peso
aassociar kg
Bridge Ethernet /Modbus Para ligar com o cabo 174 CEV 300 10 0,500
com 1 porta Ethernet 10baseT VW3 P10 306 R10
(tipo RJ45)
Placa FIPIO/Modbus Para ligar com os cabos LUF P1 0,240
VW3 A8 306 Ree
Placa DeviceNet/Modbus Para ligar com os cabos LUF P9 0,240
VW3 A8 306 Ree
Placa Profibus DP/Modbus Para ligar com o cabo LA9 P307 0,240
VW3 P07 306 R10
Acessoérios de ligacdo Conectores Referéncia Peso
kg
Caixa de derivacao (para ligar 3 bornes de parafuso TSX SCA 50 0,520
com o cabo VW3 A8 306 D30)
Tomada de rede 2 vias (para ligar 2 conectores fémea tipo TSX SCA 62 0,570
com o cabo VW3 A8 306) SUB-D 15 pinos e
2 bornes de parafuso
Hub Modbus 8 conectores tipo RJ45 LU9 GC3 0,500
Terminagdo de linha - VW3 A8 306 RC -
Té de derivagédo Modbus - VW3 A8 306 TF3 -
Cabos de ligagao Conectores Referéncia Peso
Para redes Comprimento
m kg
Modbus 3 1 conector tipo RJ45 e uma VW3 A8 306 D30 0,150
extremidade desencapada
3 1 conector tipo RJ45 e VW3 A8 306 0,150

1 conector macho tipo
SUB-D 15 pinos

FIPIO, 0,3 2 conectores tipo RJ45 VW3 A8 306 R0O3 0,050
DeviceNet 1 2 conectores tipo RJ45 VW3 A8 306 R10 0,050
Modbus 3 2 conectores tipo RJ45 VW3 A8306 R30 0,150
Profibus DP 1 2 conectores tipo RJ45 VW3 P07 306 R10 0,050
Ethernet 1 2 conectores tipo RJ45 VW3 P10 306 R10 0,050
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Conversores de partida e parada
Conversores de partida e parada progressivos
Altistart 48

Opcodes: terminal a distancia, indutancias de linha,
tampas de protecédo, documentacéo

106770

813095

VW3 G48101

LA9 F702

Terminal a distancia

O terminal pode ser montado na porta de um cofre ou de um armario. Ele comporta
o mesmo display para a sinalizag&o e os mesmos botdes para a configuragéo que o
terminal integrado no conversor. Um comutador de travamento de acesso ao menu
esté situado na parte traseira do terminal.

A opcao é composta de:

- terminal a distancia,

- um kit de montagem contendo uma tampa, parafusos e uma junta de
estanqueidade IP 54 encaixavel na face frontal,

- um cabo de ligagdo com 3 m de comprimento com um conector tipo SUB D 9 pinos,
para conexdo do lado do terminal, e um conector tipo RJ45, para conex&o do lado
do Altistart 48.

O display é feito sob a forma de cédigos ou de
valores com regras de visualizagdo por meio de
1 3 displays de “7 segmentos”.
Teclas de deslocamento dentro dos menus ou
de modificacédo dos valores.
"ESC": Tecla de saida dos menus
(sem acéo de validag&o).
"ENT": Tecla de validacéo para entrar num

EE

2 menu ou validar o novo valor escolhido.
Referéncia
Descricao Referéncia Peso
kg
Terminal a distancia VW3 G48101 0,200

Indutancias de linha
A utilizac&@o de indutancias de linha é especialmente recomendada no caso de
instalacdo de diversos conversores eletrénicos na mesma linha de alimentacgéo.
Os valores das indutancias séo definidos por uma queda de tensdo compreendida
entre 3 e 5% da tens&o nominal da rede.
Instalar a indutancia de linha entre o contator de linha e o conversor.

Referéncias

Para conversores Valor Corrente  Grau de Referéncia Peso
da self nominal  protecéo
mH A kg
ATS 48D17e@ 1,7 15 IP 20 VZ1 L015UM17TBR 2,100
ATS 48D22e 0,8 30 IP 20 VZ1 L030US00TBR 4,100
ATS 48D32e e 48D38e 0,6 40 IP 20 VZ1 L040U600TBR 5,100
ATS 48D47e e 48D62@ 0,35 70 IP 20 VZ1 L070U350TBR 8,000
ATS 48D75@ a 48C14e@ 0,17 150 IP 00 VZ1 L150U170TBR 14,900
ATS 48C17e a 48C25e@ 0,1 250 IP 00 VZ1L250U100TBR 24,300
ATS 48C32e 0,075 325 IP 00 VZ1 L325U075TBR 28,900
ATS 48C41e e 48C480 0,045 530 IP 00 VZ1 L530U045TBR 37,000
ATS 48C59e a 48M10e 0,024 1025 IP 00 VZ1 LM10U024TBR 66,000
ATS 48M12e 0,016 1435 IP 00 VZ1 LM14U016TBR 80,000

Nota: as indutancias de linha com grau de protecéo IP 00 devem ser equipados com uma
barreira de protecéo para garantir a seguranga das pessoas contra contatos elétricos.

Tampas de protecéo dos bornes de poténcia
Para utilizar com os terminais tipo olhal

Referéncias

Para conversores Numero de tampas Referéncia Peso
por conjunto kg
ATS 48C1l4@ e ATS 48Cl7e 6 (1) LA9 F702 0,250
ATS 48C21e, ATS 48C25e 6 (1) LA9 F703 0,250

e ATS 48C32e
(1) Os conversores possuem 9 bornes de poténcia néo protegidos.

Schneider Electric
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Conversores de partida e parada
Conversores de partida e parada progressivas

Altistart 48
ATS 48D17@ a ATS 48D47e ATS 48D62@ a ATS 48Clle
07 M6 o 150
| aAxD7 M6 o
— F T A
o - [} o "6 J7_6 g
B 9 O O O
[ o]
2 = 3
N |EEE| « S E
(o002~ & o]
o Med NGz
5 odoc oo | v ° 5
—J | S—
:‘ 100 | = Y 0 0900 00
160 235 M6 L
190
Capacidade méaxima de conex&o: Capacidade maxima de conexdo:
Bornes de aterramento: 10 mm?2 (AWG 8) Bornes de aterramento: 16 mm?2 (AWG 4)
Bornes de poténcia: 16 mm?2 (AWG 8) Bornes de poténcia: 50 mm?2 (AWG 2/0)
ATS 48C14@ a ATS 48C1l7e@
_ 160 B Capacidade méaxima de conex&o:
- = Bornes de aterramento: 120 mm? (Barramento)
140 Bornes de poténcia: 95 mm?2 (AWG 2/0)
8 M6 20 AxQD7 -
- TP
TR i
= —
/L1 3/L2 5/L3
o [0 o| o
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M6\ \9xD8
38| .62 | 62
200
ATS 48C21e@ a ATS 48C32e
Capacidade maxima de conexéo:
= 250 - Bornes de aterramento: 120 mm? (Barramento)
66 Bornes de poténcia: 240 mm? (Barramento)
135, M10 9x@12 4xQD9
‘ | o~
Ld
SIS B FE o
- o
L1 3/L2 5/L3 -
e [© 9 o
2 5
™ 5000 ™
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M10 ‘ 20
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Conversores de partida e parada
Conversores de partida e parada progressivas

Altistart 48
ATS 48C41e a C66@
Capacidade méaxima de
_ _ conexao:
> 300 — Bornes de aterramento:
120 _ _ 115 115 240 mm? (Barramento)
127 Bornes de poténcia:
2 x 240 mm2 (Barramento)
5 165 o) 4x29 69, M10
W—»\ N |
o 1L1 3L2 5L3
) FEES T4 el [B
LO)|
L UzBREBIPNE
Jzs]
\2%2~
g g :
o —
N~ [(e}
©
58
—— e
LU L]
o] L[] e
é O St Bl | S
— - [ L T
5 165 o 0,2 M10 40
5 216 50,25 115 115 \
300 400
ATS 48C79@ a M12e
Capacidade méaxima de
conexao:
= 350 350 = Bornes de aterramento:
257 2 x 240 mm? (Barramento)
Bornes de poténcia:
129 26 ‘ 26 4 x 240 mm2 (Barramento)
164 2235 209,5 26
5 170 - 6x09 | m10 18x@14
‘ N ! ©
9 4 Ai)/ < °
£ Fan}
MmO &
le@_/o F1° o oot 0% 0 0o |o"ed
1 @ o[[d [of[l laliBl lo[[q [o[[d laly
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L W& > Ot © jiw
5_]|.116,5 60 M10 60 |
5 196.,5 95
315 188
770
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Conversores de partida e parada
Conversores de partida e parada progressivas

Altistart 48

Indutancias

VZ1-L015UM17TBR a LO70U350TBR

VZ1-L150U170TBR a LM14U016TBR

- \ \
[0+
2 e ell { }
- = = —
2x4xQD
| |l | _
i i
| | ) }
S L H |® @ ®| | q P s
cl
G H
cl
VZ1- a b c cl VZ1- a b c cl
LO15UM17TBR 120 150 80 75 L150U170TBR 270 240 170 140
LO30UBOOTBR 150 180 120 100 L250U100TBR 270 240 220 160
L040U600TBR 180 215 130 100 L325U075TBR 270 240 240 175
LO70U350TBR 180 215 150 130 L530U045TBR 380 410 225 140
LM10UO24TBR 400 410 310 170
LM14U016TBR 420 490 340 170

Montagem do terminal a distancia

VW3 G48101

79,6

s N\e
4x@3,5

236

22
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Conversores de partida e parada

Conversores de partida e parada progressivas
Altistart 48

Precaugdes de montagem

=100 mm

(@

250
mm

250
mm

=100 mm

:

>10 mm

m Instalar o Altistart em posig&o vertical, a + 10°.

m Evitar colocar o Altistart nas proximidades ou acima de elementos geradores de
calor.

m Respeitar um espagco livre suficiente para assegurar a circulagéo de ar necessario
ao resfriamento, que é feito por ventilacdo, de baixo para cima.

Atencao: O Altistart 48, na versao IP 00, deve ser equipado com uma barreira de
protecéo para garantir a seguranca das pessoas contra contatos elétricos.

Para os ATS 48C14e a ATS 48C32e, existem tampas de protegdo, a encomendar
separadamente.

Montagem em cofre ou em armério metalico com grau de protecéo IP 23 ou IP 54

6°<40°C

gy

it

7

6°<40°C

i

m Respeitar as precaugdes de montagem indicadas acima.

m Para assegurar uma boa circulagdo de ar dentro do conversor:

O prever aletas de ventilacao,

O assegurar-se que a ventilacéo é suficiente, caso contrario, instalar uma ventilagéo
forcada com filtro, as aberturas e/ou os ventiladores eventuais devem permitir uma
vazao no minimo igual a dos ventiladores dos conversores, ver a tabela abaixo,

m Utilizar filtros especiais em IP 54.

Vazao dos ventiladores em funcéo do calibre do conversor

Conversor ATS 48

Vaz&do m3/hora

ATS48 D32e e D38e 14
ATS48 D47e 28
ATS48 D62e a Clle 86
ATS48 Cl4e e Cl7e 138
ATS48 C21e a C32e 280
ATS48 C4le a C66e 600
ATS48 C29e a M12e 1200

Cofre ou arméario metalico com grau de protegéo IP 54

Para os Altistart ndo ventilados (ATS 48D17e e 48D22e), instalar um ventilador sob
o conversor a uma distancia de < 50 mm, para circular o ar dentro do cofre, a fim de
evitar pontos quentes.

Calculo da dimensédo do cofre ou do armario

Resisténcia térmica maxima Rth ("C/W)
0 = temperatura maxima dentro do cofre em °C,
Rth = -6 ge= temperatura externa maxima em °C,
P P = poténcia total dissipada dentro do cofre em W.
As associagdes conversor/motor definidas nas paginas 14 a 17 somente se aplicam
para temperaturas ambientes < 40°C.
Para temperaturas compreendidas entre 40°C e 60°C, desclassificar a corrente
maxima permanente do conversor de 2% por grau acima de 40°C.
Poténcia dissipada pelo conversor: ver paginas 14 a 17.
Quando a freqiiéncia das partidas for baixa, é recomendado fazer o by-pass do
Altistart no final da partida, para reduzir a dissipagao térmica.
A poténcia dissipada é entdo de 15 a 30 W.
Acrescentar a poténcia dissipada pelos outros componentes do equipamento.

Superficie de troca util do cofre S (m?)
(laterais + parte superior + face frontal, em caso de fixa¢cdo em parede)

S = EF%E K = resisténcia térmica por m2 do invélucro.

Para cofre metélico tipo ACM: K = 0,12 com ventilador interno, K = 0,15 sem
ventilador.
Atencdo: N&o utilizar cofres isolantes devido a sua baixa condutibilidade.

Schneider Electric
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Conversores de partida e parada
Conversores de partida e parada progressivas
Altistart 48

Esquema de aplicacéo sugerido para 1 sentido de rotacdo com contator de linha, em coordenacéo tipo 1
e tipo 2

I il
| 1 1 Y
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|
I
> - = 3 9 !
S 683333 88499 s5¢94¢g |
+ J a3 aJ < O o o @ o o x| o @ 1
-0--0-—-0-0-—-0-0-—0—-0-0—-0-0—-0—1

Fazer a escolha dos componentes a associar, segundo as identificagdes na pagina 25 e nas tabelas de associagdes nas paginas 30 a 39.

(1) Para coordenacéo tipo 2 (segundo IEC 60947-4-2), acrescentar fusiveis ultra-rapidos para assegurar a protecéo do conversor em caso de curto-circuito.
(2) Configurar o relé R1 como “relé de isolagéo”. Atencéo aos limites de emprego dos contatos (ver caracteristicas, pagina 10), utilizar um contator auxiliar para os
contatores de calibre elevado.

(3) Inserir um transformador se a tenséo de rede for diferente da tenséo de alimentacéo definida para o controle (ver pagina 10).

Tipo de coordenacao

A norma define ensaios com diferentes niveis de corrente, ensaios que tém por objetivo colocar a aparelhagem nas condi¢des extremas.
Segundo o estado dos componentes ap6s um ensaio de curto-circuito, a norma define dois tipos de coordenacao.

m Coordenacéo tipo 1: é aceita uma deterioracédo do contator e do conversor sob 2 condi¢des:
O nenhum risco para o operador,

O o0s outros elementos, exceto o contator e o conversor, ndo devem ser danificados,

A manutencao é obrigatéria apds o curto-circuito.

m Coordenacéo tipo 2: somente € admitida uma leve soldagem dos contatos do contator, se estes puderem ser facilmente separados, e sem danos ao conversor.
Ap6s ensaios de coordenacao tipo 2, as fun¢des dos dispositivos de protecéo e de controle permanecem operacionais.
Apos a substituicao dos fusiveis, verificar o contator.

Nota: O conversor assegura a prote¢éo do motor e dos cabos contra sobrecargas. Se esta protecéo for desabilitada, é necessario prever uma protegao térmica
externa.
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Conversores de partida e parada

Conversores de partida e parada progressivas
Altistart 48

Esquema de aplicacdo sugerido para 1 sentido de rotagcdo com contatores de linha e de by-pass do
conversor, em coordenacao tipo 1 e tipo 2
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Comando a 2 fios (4) Comando por PC ou controlador légico programavel

(PLC); a entrada STOP permanece ativa

Fazer a escolha dos componentes a associar, segundo as identificagdes abaixo e nas tabelas de associa¢des nas paginas 30 a 39.

(1) Para coordenacéo tipo 2 (segundo IEC 60947-4-2), acrescentar fusiveis ultra-rapidos para assegurar a protecéo do conversor em caso de curto-circuito.

(2) Configurar o relé R1 como “relé de isolacéo”. Atencéo aos limites de emprego dos contatos (ver caracteristicas, pagina 10), utilizar um contator auxiliar para os
contatores de calibre elevado

(3) Inserir um transformador, se a tenséo de rede for diferente da tenséo de alimentagao definida para o controle (ver pagina 10).
(4) Comando a 2 fios e 3 fios (ver pagina 46).

Componentes a associar em funcéo dos tipos de coordenacédo e das tensdes

Identificacéo Descricao

M1 Motor

Al Conversor (aplicagcdes em servigos standard e severo)
Q1 Disjuntor ou Interruptor / Fusiveis

Q3 3 fusiveis UR

KM1, KM3 Contator

S1, S2 Comando (elementos separados XB2 ou XB2 M)
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Conversores de partida e parada

Conversores de partida e parada progressivas
Altistart 48

Esquema de aplicagado sugerido para ligagao do conversor no motor em tridngulo, 1 sentido de rotacgao,

parada por inércia, com contatores de linha e de by-pass do conversor, em coordenacao tipo 1 e tipo 2

Este tipo de fiagdo permite diminuir o calibre do conversor.
ATS 48e000Q

R

Q1

-
Hl Parada de emergéncia
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Comando a 2 fios (5) Comando por PC ou controlador ldgico

programéavel (PLC); a entrada STOP
permanece ativa

Fazer a escolha dos componentes a associar, segundo as identificagdes da pagina 27 e nas tabelas de associagdes nas paginas 30 a 39.

(1) Contator de linha obrigatério na sequéncia.

(2) Para coordenacdo tipo 2 (segundo IEC 60947-4-2), acrescentar fusiveis ultra-rapidos para assegurar a protecéo do conversor em caso de curto-circuito.
(3) Configurar obrigatoriamente R1 como “relé de isolagé@o” para controlar o contator KM1. Atengdo aos limites de emprego dos contatos

(ver caracteristicas, pagina 10), utilizar um contator auxiliar para os contatores de calibre elevado.

(4) Inserir um transformador, se a tensao de rede for diferente da tensé@o de alimentagao definida para o controle (ver pagina 10).

(5) Comando a 2 fios e 3 fios (ver pagina 46)

Tipo de coordenagéo
A norma define ensaios com diferentes niveis de corrente, ensaios que tém por objetivo, colocar a aparelhagem nas condi¢fes extremas.
Segundo o estado dos componentes ap6s um ensaio de curto-circuito, a norma define dois tipos de coordenagao.

m Coordenacéo tipo 1: é aceita uma deterioracdo do contator e do conversor sob 2 condi¢des:
O nenhum risco para o operador,

O o0s outros elementos, exceto 0 contator e o conversor, ndo devem ser danificados,

A manutencgao é obrigatéria apds o curto-circuito.

m Coordenacéo tipo 2: somente € admitida uma leve soldagem dos contatos do contator, se estes puderem ser facilmente separados, e sem danos ao conversor.
Ap6s ensaios de coordenagao tipo 2, as fun¢des dos dispositivos de protecéo e de controle permanecem operacionais.
Apos a substituicao dos fusiveis, verificar o contator.

Nota: O conversor assegura a protecéo do motor e dos cabos contra sobrecargas. Se esta protecéo for desabilitada, € necessario prever uma protegdo térmica
externa.
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Conversores de partida e parada

Conversores de partida e parada progressivas
Altistart 48

Esquema de aplicacéo sugerido para motor de duas velocidades, 1 sentido de rotacdo com contatores
de linha e de by-pass do conversor
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Fazer a escolha dos componentes a associar, segundo as identificagdes abaixo e nas tabelas de associa¢des nas paginas 30 a 39.
(1) Para coordenagéo tipo 2 (segundo IEC 60947-4-2), acrescentar fusiveis ultra-rapidos para assegurar a prote¢éo do conversor em caso de curto-circuito.
(2) Inserir um transformador se a tensao de rede for diferente da tenséo de alimentagao definida para o controle (ver pagina 10).
(3) Configurar a entrada légica LI3 como “ativagdo das fungées de regulagens do 2° motor”.

(4) Configurar o relé R1 como “relé de isolacéo”. Atencéo aos limites de emprego dos contatos (ver caracteristicas, pagina 10), utilizar um contator auxiliar para os
contatores de calibre elevado.
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Componentes a associar em funcéo dos tipos de coordenacéo e das tensdes

R1A

kM5 o i

R1C

S4 =1: velocidade baixa
= 2 : velocidade alta

Identificag&o Descricéo

M1 Motor

Al Conversor (aplicacdes em servigos standard e severo)
Q1 Disjuntor ou Interruptor / Fusiveis

Q3 3 fusiveis UR

KM1, KM2, KM3, KM5, KA1 Contatores e relés

S1,S2,S3 Comando (elementos separados XB2 ou XB2 M)
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Conversores de partida e parada
Conversores de partida e parada progressivas
Altistart 48

Esquema de aplicacdo sugerido para partida e parada de diversos motores em cascata com somente um

Altistart 48, 1 sentido de rotacéo e contator de linha
Esquema fornecido a titulo indicativo, para mais detalhes, consultar o manual de operagéo do Altistart 48.
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Fazer a escolha dos componentes a associar, segundo as identificacdes abaixo e nas tabelas de associacdes nas paginas 30 a 39.

(1) Para coordenacao tipo 2 (segundo IEC 60947-4-2), acrescentar fusiveis ultra-rapidos para assegurar a prote¢céo do conversor em caso de curto-circuito.
(2) Inserir um transformador se a tensdo de rede for diferente da tensé@o de alimentagdo definida para o controle (ver pagina 10).

Importante:
m E necessario configurar uma entrada légica do Altistart 48 em “cascata”.

m Em caso de falha, ndo é possivel desacelerar ou frear os motores que estiverem em operagao.
m Ajustar a protegdo térmica de cada disjuntor Q,; na corrente nominal do motor correspondente.

Componentes a associar em funcéo dos tipos de coordenacéo e das tensdes

Identificacéo Descricao

M1, M2, Mi, Mn Motor
Conversor (aplicagcdes em servigos standard e severo)

Al

KM1, KM2, ..., KMi, KMn Contator

Q1 Disjuntor ou Interruptor / Fusiveis
Q3 3 fusiveis UR

Q11, Q21, ...,Qn1 Disjuntores termomagnéticos

KA, KAT, KALI, KALIT Comando (elementos separados XB2 ou XB2 M)

[l Telemecanique Schneider Electric
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Conversores de partida e parada
Conversores de partida e parada progressivas
Altistart 48

Esquema de aplicacéo sugerido para partida e parada de diversos motores em cascata com somente um
Altistart 48, 1 sentido de rotacao e contator de linha (continuacéo)

Comando do motor n
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Comando da cascata
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(3) Configurar o relé R1 como “relé de isolacéo”. Atencéo aos limites de emprego dos contatos (ver caracteristicas, pagina 10), utilizar um contator auxiliar para os
contatores de calibre elevado.

BPMn: Botéo "Marcha" do Motor n
BPAN: Botdo "Parada" do Motor n
MST: Botéo "Marcha" geral
MHT: Botéo "Parada” geral
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Conversores de partida e parada

Conversores de partida e parada progressivos
Altistart 48
Alimentacédo 230 V
Coordenacéo tipo 1

Componentes a associar segundo as normas |IEC 60947-4-1 e IEC 60947-4-2 (segundo esquemas paginas 24 a 29)

Associar disjuntor (colunas azul claro), contator, conversor ou interruptores/fusiveis (colunas azul escuro), contator, conversor

Motor Conversor (1) Tipo de disjuntor Tipo de Tipo de Fusiveis Am
Classe 10 Classe 20 Telemecanique  Calibre contator interruptor ou  Referéncia Tamanho Calibre
Aplicagdes Aplicagdes Merlin Gerin Isnetsggr?;(c)irc;r Sem percutor Com percutor
KW A standard severas A (bloco nu) A
M1 Al Q1 KM1, KM2, KM3
3 115 - ATS 48D17e GV2L20 18 LC1 D18 LS1 D32 DF2 CA16 - 10x 38 16
NS80H MA 12,5 LC1 D18 LS1 D32 DF2 CA16 — 10x 38 16
4 145 ATS 48D17e ATS 48D22e GV2L20 18 LC1 D18 LS1 D32 DF2 CA16 - 10x 38 16
NS80H MA 25 LC1 D18 LS1 D32 DF2 CA16 - 10x 38 16
55 20 ATS48D22e ATS 48D32e GV2L22 25 LC1 D25 LS1 D32 DF2 CA25 - 10x38 25
NS80H MA 25 LC1 D25 LS1 D32 DF2 CA25 - 10x38 25
75 27 ATS 48D32e@ ATS 48D38e GV2L32 32 LC1 D32 GK1 EK DF2 EA32 DF3 EA32 14 x51 32
NS80H MA 50 LC1 D32 GK1 EK DF2 EA32 DF3 EA32 14x51 32
9 32 ATS 48D38e ATS 48D47e GK3 EF40 40 LC1 D38 GK1 EK DF2 EA40 DF3 EA40 14 x51 40
NS80H MA 50 LC1 D38 GK1 EK DF2 EA40 DF3 EA40 14x51 40
11 39 ATS 48D47e@  ATS 48D62e GK3 EF65 65 LC1 D50 GK1 FK DF2 FA50 DF3 FA50 22x58 50
NS80H MA 50 LC1 D50 GK1 FK DF2 FA50 DF3 FA50 22x58 50
15 52 ATS 48D62@  ATS 48D75e GK3 EF65 65 LC1 D65 GK1 FK DF2 FA80 DF3 FA80 22x58 80
NS80H MA 80 LC1 D65 GK1 FK DF2 FA80 DF3 FA80 22x58 80
18,5 64 ATS 48D75@  ATS 48D88e GK3 EF80 80 LC1 D80 GK1 FK DF2 FA80 DF3 FA80 22x58 80
NS80H MA 80 LC1 D80 GK1 FK DF2 FA80 DF3 FA80 22x58 80
22 75 ATS 48D88e@  ATS 48Clle NS100@ MA (2) 100 LC1 D115 GK1 FK DF2 FA100 DF3FA100 22x58 100
30 103 ATS48Clle ATS 48Clde NS160@ MA (2) 150 LC1 D115 GK1 FK DF2 FA125 DF4FA125 22x58 125
37 126 ATS 48Cl4e ATS 48Cl7e NS160@ MA (2) 150 LC1 D150 GS1L DF2 GA1161 DF4 GA1161 O 160
45 150 ATS48Cl7e ATS 48C2le NS2500 MA (2) 220 LC1 F185 GS1N DF2 HA1201 DF4 HA1201 1 200
55 182 ATS 48C2le ATS 48C25e NS2500 MA (2) 220 LC1 F225 GS1N DF2 HA1201 DF4 HA1201 1 200
75 240 ATS 48C25e ATS 48C32e NS4000 MA (2) 320 LC1 F265 GS1 QQ DF2 JA1251 DF4JA1251 2 250
90 295 ATS 48C32e ATS 48C4le NS400e MA (2) 320 LC1 F330 GS1 QQ DF2 JA1311 DF4JA1311 2 315
110 356 ATS48C4le ATS 48C48e NS6300 MA (2) 500 LC1 F400 GS1S DF2 KA1401 DF4 KA1401 3 400
132 425 ATS 48C48e ATS 48C59% NS6300 MA (2) 500 LC1 F500 GS1S DF2 KA1501 DF4 KA1501 3 500
160 520 ATS48C5%  ATS 48C66e NS630be (2) 630 LC1 F630 GS1S DF2 KA1631 DF4 KA1631 3 630
Micrologic 5.0
C801e(2) 800 LC1 F630 GS1S DF2 KA1631 DF4 KA1631 3 630
STR35 ME
- - ATS 48C66@  ATS 48C79% NS800e (2) 800 LC1 F800 GS1S DF2 KA1631 DF4 KA1631 3 630
Micrologic 5.0
C801e(2) 800 LC1 F800 GS1S DF2 KA1631 DF4 KA1631 3 630
STR35 ME
220 700 ATS48C7% ATS 48M10e NS800e (2) 800 LC1 F800 GS1V DF2 LA1801 DF4LA1801 4 800
Micrologic 5.0
C801e(2) 800 LC1 F800 GS1V DF2 LA1801 DF4LA1801 4 800
STR35 ME
250 800 ATS48M10e ATS 48M12e NS1000e (2) 1000 LC1 BM33 GS1V DF2 LA1101 DF4LA1101 4 1000
Micrologic 5.0
C1001e(2) 1000 LC1 BM33 GS1V DF2 LA1101 DF4LA1101 4 1000
STR35 ME
355 1115 ATS 48M12e — NS1250e (2) 1250 LC1BP33 — DF2 LA1251 DF4LA1251 4 1250
Micrologic 5.0
C1251e(2) 1250 LC1BP33 — DF2 LA1251 DF4LA1251 4 1250
STR35 ME

(1) Substituir @ por Q ou Y segundo a gama de tens&o do conversor.
(2) Substituir @ por N, H ou L, em funcéo do poder de desligamento, ver tabela abaixo.

Poder de desligamento dos disjuntores segundo a norma IEC 60947-2

230V Icu (KA)
GV2 L20, GK3 EF40, NS80 100
GV2L22, GV2 L32, GK3 EF65, GK3 EF80 50
230V Icu (KA)
N H L
NS100, NS160, NS250, NS400, NS630 85 100 150
NS800, NS1000 50 70 150
NS1250 50 70 -
C801, C1001 85 100 150
C1251 85 100 -
Corrente de curto-circuito presumida max. do conversor segundo a norma IEC 60947-4-2
Conversor 1q (kA)
ATS 48D17@a ATS 48C32e 50
ATS 48C41e a ATS 48M12e 70
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Conversores de partida e parada

Conversores de partida e parada progressivos
Altistart 48

Alimentacédo 230 V

Coordenacao tipo 2

Componentes a associar segundo as normas IEC 60947-4-1 e IEC 60947-4-2 (segundo esquemas paginas 24 a 29)
disjuntores, contatores, fusiveis ultra-rapidos, conversores
Associacao: disjuntor, contator, conversor

Motor Conversor (1) Tipo de disjuntor Tipo de contator
Classe 10 Classe 20 Telemecanique Calibre
kw A Aplicagdes standard Aplicagdes severas Merlin Gerin A
M1 Al Q1 KM1, KM2, KM3
3 11,5 - ATS 48D17e GV2L20 18 LC1 D40
NS80H MA 12,5 LC1 D40
4 14,5 ATS 48D17e ATS 48D22e GV2L20 18 LC1 D40
NS80H MA 25 LC1 D40
55 20 ATS 48-D22e ATS 48D32e GV2L22 25 LC1 D40
NS80H MA 25 LC1 D40
7,5 27 ATS 48D32e ATS 48D38e GV2L32 32 LC1 D80
NS80H MA 50 LC1 D80
9 32 ATS 48D38e ATS 48D47e GK3 EF40 40 LC1 D80
NS80H MA 50 LC1 D80
11 39 ATS 48D47e ATS 48D62e GK3 EF65 65 LC1 D80
NS80H MA 50 LC1 D80
15 52 ATS 48D62e ATS 48D75e GK3 EF65 65 LC1 D80
NS80H MA 80 LC1 D80
18,5 64 ATS 48D75e ATS 48D88e GK3 EF80 80 LC1 D80
NS80H MA 80 LC1 D80
22 75 ATS 48D88e ATS 48Clle NS100e MA (2) 100 LC1 D115
30 103 ATS 48Clle ATS 48Cl4e NS160e MA (2) 150 LC1 D115
37 126 ATS 48C1l4e ATS 48C17e NS160e MA (2) 150 LC1 D150
45 150 ATS 48C1l7e ATS 48C21e NS2500 MA (2) 220 LC1 F185
55 182 ATS 48C21le ATS 48C25e NS250e0 MA (2) 220 LC1 F225
75 240 ATS 48C25e ATS 48C32e NS400e MA (2) 320 LC1 F265
90 295 ATS 48C32e ATS 48C41e NS400@ MA (2) 320 LC1 F330
110 356 ATS 48C41le ATS 48C48e NS630@ MA (2) 500 LC1 F400
132 425 ATS 48C48e ATS 48C59%e NS630@ MA (2) 500 LC1 F500
160 520 ATS 48C5%e ATS 48C66@ NS630bL Micrologic 5.0 630 LC1 F630
200 626 ATS 48C66e@ ATS 48C79%e NS800L Micrologic 5.0 800 LC1 F800
220 700 ATS 48C79%e ATS 48M10e NS800L Micrologic 5.0 800 LC1 F800
250 800 ATS 48M10e ATS 48M12e NS1000L Micrologic 5.0 1000 LC1 BM33
355 1115 ATS 48M12e - NS1250e (2) Micrologic 5.0 (3) 1250 LC1BP33

(1) Substituir @ por Q ou Y segundo a gama de tens&o do conversor.

(2) Substituir @ por N, H ou L, em funcao do poder de desligamento, ver tabela de poder de
desligamento na pagina anterior.

(3) A coordenacéo tipo 2 somente sera obtida se os fusiveis ultra-rapidos permanecerem no
circuito de alimentagdo do motor e nao tiverem sido by-passados no final da partida.

Associacao fusiveis ultra-rapidos (obrigatéria em coordenacdo tipo 2), conversor

Conversor Fusiveis ultra-rapidos
Referéncia Referéncia Tamanho Calibre 2t
A kAZ2.s

Al Q3
ATS 48D17e DF3 ER50 14x51 50 2,3
ATS 48D22e e ATS 48D32e DF3 FR80 22x58 80 5,6
ATS 48D38e e ATS 48D47@ DF3 FR100 22x58 100 12
ATS 48D62e@ e ATS 48D75@ DF4 00125 00 125 45
ATS 48D88e e ATS 48Clle DF4 00160 00 160 82
ATS 48C14e e ATS 48C1l7@ DF4 30400 30 400 120
ATS 48C21e a ATS 48C32e DF4 31700 31 700 490
ATS 48C41e DF4 33800 33 800 490
ATS 48C48e e ATS 48C59%e DF4 331000 33 1000 900
ATS 48C66e@ DF4 2331400 2x33 1400 1200
ATS 48C79%@ DF4 441600 44 1600 1600
ATS 48M10@ e ATS 48M12e DF4 442200 44 2200 4100

Corrente de curto-circuito presumida méx. do conversor segundo anorma IEC 60947-4-2

Conversor Iq

(kA)

ATS 48D17@a ATS 48C79% 50
ATS 48M10e e ATS 48M12e 85
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Conversores de partida e parada
Conversores de partida e parada progressivos

Altistart 48

Alimentacéo 380 V, 400 V, 415V
Coordenacéo tipo 1

Componentes a associar segundo as normas |IEC 60947-4-1 e IEC 60947-4-2 (segundo esquemas paginas 24 a 29)

Associar disjuntor (colunas azul claro), contator, conversor ou interruptores/fusiveis (colunas azul escuro), contator, conversor

Motor Conversor (1) Tipo de disjuntor Tipo de Tipo de Fusiveis Am
Classe 10 Classe 20 Telemecanique  Calibre contator interruptor ou  Referéncia Tamanho Calibre
Aplicagdes Aplicagdes Merlin Gerin 'Snets(r;gg;%;r Sem percutor Com percutor
KW A standard severas A (bloco nu) A
M1 Al Q1 KM1, KM2, KM3
55 11 - ATS 48D17e GV2L20 18 LC1 D18 LS1 D32 DF2 CA16 - 10x 38 16
NS80H MA 12,5 LC1 D18 LS1 D32 DF2 CA16 — 10x 38 16
75 14,8 ATS48D17e ATS 48D22e GV2L20 18 LC1 D18 LS1 D32 DF2 CA16 - 10x 38 16
NS80H MA 25 LC1 D18 LS1 D32 DF2 CA16 - 10x 38 16
11 21 ATS 48D22e@ ATS 48D32e GV2L22 25 LC1 D25 LS1 D32 DF2 CA25 — 10x38 25
NS80H MA 25 LC1 D25 LS1 D32 DF2 CA25 - 10x38 25
15 28,5 ATS 48D32e ATS 48D38e GV2L32 32 LC1 D32 GK1 EK DF2 EA32 DF3 EA32 14 x51 32
NS80H MA 50 LC1 D32 GK1 EK DF2 EA32 DF3 EA32 14x51 32
18,5 35 ATS 48D38@ ATS 48D47e GK3 EF40 40 LC1 D38 GK1 EK DF2 EA40 DF3 EA40 14 x51 40
NS80H MA 50 LC1 D38 GK1 EK DF2 EA40 DF3 EA40 14x51 40
22 42 ATS 48D47@ ATS 48D62e GK3 EF65 65 LC1 D50 GK1 FK DF2 FA50 DF3 FA50 22x58 50
NS80H MA 50 LC1 D50 GK1 FK DF2 FA50 DF3 FA50 22x58 50
30 57 ATS 48D62@ ATS 48D75@ GK3 EF65 65 LC1 D65 GK1 FK DF2 FA80 DF3 FA80 22x58 80
NS80H MA 80 LC1 D65 GK1 FK DF2 FA80 DF3 FA80 22x58 80
37 69 ATS 48D75@ ATS 48D88e GK3 EF80 80 LC1 D80 GK1 FK DF2 FA80 DF3 FA80 22x58 80
NS80H MA 80 LC1 D80 GK1 FK DF2 FA80 DF3 FA80 22x58 80
45 81 ATS 48D88e@ ATS48Clle NS100@ MA (2) 100 LC1 D115 GK1 FK DF2 FA100 DF3FA100 22x58 100
55 100 ATS48Clle ATS 48Cl4e NS160@ MA (2) 150 LC1 D115 GK1 FK DF2 FA125 DF4FA125 22x58 125
75 131 ATS 48Cl4e ATS48Cl7e NS160@ MA (2) 150 LC1 D150 GS1L DF2 GA1161 DF4 GA1161 O 160
90 162 ATS48Cl7e ATS 48C2le NS250@ MA (2) 220 LC1 F185 GS1N DF2 HA1201 DF4 HA1201 1 200
110 195 ATS 48C2le ATS 48C25e NS250@ MA (2) 220 LC1 F225 GS1N DF2 HA1201 DF4 HA1201 1 200
132 233 ATS 48C25e ATS 48C32e NS400e MA (2) 320 LC1 F265 GS1 QQ DF2 JA1251 DF4JA1251 2 250
160 285 ATS 48C32e ATS 48C41le NS4000 MA (2) 320 LC1 F330 GS1 QQ DF2 JA1311 DF4JA1311 2 315
220 388 ATS48C4le ATS 48C48e NS6300 MA (2) 500 LC1 F400 GS1S DF2 KA1401 DF4 KA1401 3 400
250 437 ATS 48C48e ATS 48C59%e NS6300 MA (2) 500 LC1 F500 GS1S DF2 KA1501 DF4 KA1501 3 500
315 560 ATS48C59e ATS 48C66e NS630be(2) 630 LC1 F630 GS1S DF2 KA1631 DF4 KA1631 3 630
Micrologic 5.0
C801e(2) 800 LC1 F630 GS1S DF2 KA1631 DF4 KA1631 3 630
STR35ME
355 605 ATS 48C66e ATS 48C79%@ NS800e (2) 800 LC1 F800 GS1V DF2 LA1631 DF4LA1631 4 630
Micrologic 5.0
C801e(2) 800 LC1 F800 GS1V DF2 LA1631 DF4LA1631 4 630
STR35ME
400 675 ATS48C79e ATS 48M10e NS800e (2) 800 LC1 F800 GS1V DF2 LA1801 DF4LA1801 4 800
Micrologic 5.0
C801e(2) 800 LC1 F800 GS1V DF2 LA1801 DF4LA1801 4 800
STR35ME
500 855 ATS48M10e ATS 48M12e NS1000e (2) 1000 LC1 BM33 GS1V DF2 LA1101 DF4LA1101 4 1000
Micrologic 5.0
C1001e(2) 1000 LC1 BM33 GS1V DF2 LA1101 DF4LA1101 4 1000
STR35ME
630 1045 ATS48M12e — NS1250e (2) 1250 LC1 BP33 — DF2 LA1251 DF4LA1251 4 1250
Micrologic 5.0
C1251e(2) 1250 LC1 BP33 — DF2 LA1251 DF4LA1251 4 1250
STR35ME

Corrente de curto-circuito presumida max. do conversor

(1) Substituir @ por Q ou Y segundo a gama de tens&o do conversor.
(2) Substituir @ por N, H ou L, em funcéo do poder de desligamento, ver tabela abaixo.

Poder de desligamento dos disjuntores segundo a norma IEC 60947-2

segundo a norma IEC 60947-4-2 380V, 400V, 415V Icu (kA)
Conversor Iq (kA) GV2L20, GV2 L22, GV2L32 50
ATS 48D17@a ATS 48C32e 50 GK3 EF40 50
ATS 48C41e a ATS 48M12e 70 GK3 EF65, GK3 EF80 35
NS80 70
380V, 400V, 415V Icu (kA)
N H L
NS100 25 70 150
NS160, NS250 36 70 150
NS400, NS630 45 70 150
NS800, NS1000 50 70 150
NS1250 50 70 -
C801, C1001 50 70 150
C1251 50 70 -
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Conversores de partida e parada

Conversores de partida e parada progressivos
Altistart 48

Alimentacédo 380 V, 400 V, 415V

Coordenacao tipo 2

Componentes a associar segundo as normas IEC 60947-4-1 e IEC 60947-4-2 (segundo esquemas paginas 24 a 29)
disjuntores, contatores, fusiveis ultra-rapidos, conversores
Associacao: disjuntor, contator, conversor

Motor Conversor (1) Tipo de disjuntor Tipo de contator
Classe 10 Classe 20 Telemecanique Calibre
kw A Aplicagdes standard Aplicagdes severas Merlin Gerin A
M1 Al Q1 KM1, KM2, KM3
55 11 - ATS 48D17e GV2L20 18 LC1 D40
NS80H MA 12,5 LC1 D40
75 14,8 ATS 48D17e ATS 48D22e GV2L20 18 LC1 D40
NS80H MA 25 LC1 D40
11 21 ATS 48D22e ATS 48D32e GV2L22 25 LC1 D40
NS80H MA 25 LC1 D40
15 28,5 ATS 48D32e ATS 48D38e GV2L32 32 LC1 D80
NS80H MA 50 LC1 D80
18,5 35 ATS 48D38e ATS 48D47e NS80H MA 50 LC1 D80
22 42 ATS 48D47e ATS 48D62e NS80H MA 50 LC1 D80
30 57 ATS 48D62e ATS 48D75@ NS80H MA 80 LC1 D80
37 69 ATS 48D75e ATS 48D88e NS80H MA 80 LC1 D80
45 81 ATS 48D88e ATS 48Clle NS100e MA (2) 100 LC1 D115
55 100 ATS 48Clle ATS 48C1l4e NS160@ MA (2) 150 LC1 D115
75 131 ATS 48Cl4e ATS 48C1l7e NS160e MA (2) 150 LC1 D150
90 162 ATS 48C17e ATS 48C21le NS 2500 MA (2) 220 LC1 F185
110 195 ATS 48C21e ATS 48C25e NS 2500 MA (2) 220 LC1 F225
132 233 ATS 48C25e ATS 48C32e NS400e MA (2) 320 LC1 F265
160 285 ATS 48C32e ATS 48C41le NS400e MA (2) 320 LC1 F330
220 388 ATS 48C41e ATS 48C48e NS630@ MA (2) 500 LC1 F500
250 437 ATS 48C48e ATS 48C59%e NS630@ MA (2) 500 LC1 F500
315 560 ATS 48C59%e ATS 48C66@ NS630bL Micrologic 5.0 630 LC1 F630
355 605 ATS48C66@ ATS48C79% NS800L Micrologic 5.0 800 LC1 F800
400 675 ATS48C79% ATS48M10e NS800L Micrologic 5.0 800 LC1 F800
500 855 ATS48M10e ATS48M12e NS1000L Micrologic 5.0 1000 LC1 BM33
630 1045 ATS48M12e - NS1250@ (2) Micrologic 5.0 (3) 1250 LC1BP33

(1) Substituir @ por Q ou Y segundo a gama de tens&o do conversor.

(2) Substituir @ por N, H ou L, em fungdo do poder de desligamento, ver tabela de poder de
desligamento na péagina anterior.

(3) A coordenacéo tipo 2 somente sera obtida se os fusiveis ultra-rapidos permanecerem no
circuito de alimentacé@o do motor e néo tiverem sido by-passados no final da partida.

Associagdo fusiveis ultra-rapidos (obrigatéria em coordenacdo tipo 2), conversor

Conversor Fusiveis ultra-rapidos
Referéncia Referéncia Tamanho Calibre 12t
A kAZ2.s

Al Q3
ATS 48D17e DF3 ER50 14x51 50 2,3
ATS 48D22e@ e ATS 48D32e DF3 FR80 22x58 80 5,6
ATS 48D38e e ATS 48D47@ DF3 FR100 22x58 100 12
ATS 48D62e e ATS 48D75@ DF4 00125 00 125 45
ATS 48D88e e ATS 48C11e DF4 00160 00 160 82
ATS 48C14e e ATS 48C17e@ DF4 30400 30 400 120
ATS 48C21e a ATS 48C32e DF4 31700 31 700 490
ATS 48C41e DF4 33800 33 800 490
ATS 48C48e e ATS 48C59% DF4 331000 33 1000 900
ATS 48C66@ DF4 2331400 2x33 1400 1200
ATS 48C79%e DF4 441600 44 1600 1600
ATS 48M10e@ e ATS 48M12e@ DF4 442200 44 2200 4100

Corrente de curto-circuito presumida méax. do conversor segundo anorma |[EC 60947-4-2

Conversor Iq

(kA)

ATS 48D17e 50
ATS 48D22e@ a ATS 48D47e 40
ATS 48D62@ a ATS 48C79% 50
ATS 48M10@ e ATS 48M12e 85

Schneider Electric [l Telemecanique 33



Conversores de partida e parada

Conversores de partida e parada progressivos
Altistart 48
Alimentacédo 440 V
Coordenacéo tipo 1

Componentes a associar segundo as normas |IEC 60947-4-1 e IEC 60947-4-2 (segundo esquemas paginas 24 a 29)

Associar disjuntor (colunas azul claro), contator, conversor ou interruptores/fusiveis (colunas azul escuro), contator, conversor

Motor Conversor Tipo de disjuntor Tipo de Tipo de Fusiveis Am
Classe 10 Classe 20 Telemecanique  Calibre contator interruptor ou  Referéncia Tamanho Calibre
Aplicagdes Aplicagdes Merlin Gerin Isnetsggr?;(c)irc;r Sem percutor Com percutor
KW A standard severas A (bloco nu) A
M1 Al Q1 KM1, KM2, KM3
55 104 - ATS 48D17Y NS1000 MA (1) 12,5 LC1 D12 LS1 D32 DF2 CA16 - 10x 38 16
NS80H MA
7.5 13.7 ATS48D17Y ATS 48D22Y NS1000 MA (1) 25 LC1 D18 LS1 D32 DF2 CA16 - 10x 38 16
NS80H MA
11 20.1 ATS 48D22Y ATS 48D32Y NS1000 MA (1) 25 LC1 D25 GK1 EK DF2 EA25 DF3 EA25 14x51 25
NS80H MA
15 26.5 ATS 48D32Y ATS 48D38Y NS1000 MA (1) 50 LC1 D32 GK1 EK DF2 EA32 DF3 EA32 14 x51 32
NS80H MA
185 32.8 ATS 48D38Y ATS 48D47Y NS1000 MA (1) 50 LC1 D40 GK1 EK DF2 EA40 DF3 EA40 14x51 40
NS80H MA
22 39 ATS48D47Y ATS48D62Y NS100@0MA (1) 50 LC1 D40 GK1 FK DF2 FAS0 DF3FA50 22x58 50
NS80H MA
30 52 ATS 48D62Y ATS 48D75Y NS80H MA 80 LC1 D65 GK1 FK DF2 FA80 DF3 FA80 22x58 80
37 64  ATS 48D75Y ATS 48D88Y NS80H MA 80 LC1 D65 GK1 FK DF2 FA80 DF3 FA80 22x58 80
45 76 ATS 48D88Y  ATS 48C11lY NS100e MA (1) 100 LC1 D115 GK1 FK DF2 FA100 DF3 FA100 22x58 100
55 90 ATS48CllY ATS 48Cl4Y NS100e MA (1) 100 LC1 D115 GS1L DF2 GA1121 DF4 GA1121 0O 125
75 125 ATS 48C14Y ATS 48C17Y NS160@ MA (1) 150 LC1 D150 GS1L DF2 GA1161 DF4 GA1161 1 160
90 150 ATS 48C17Y ATS 48C2lY NS2500 MA (1) 220 LC1 F185 GS1N DF2 HA1201 DF4 HA1201 1 200
110 178 ATS48C21Y ATS 48C25Y NS2500 MA (1) 220 LC1 F225 GS1N DF2 HA1251 DF4 HA1251 1 250
132 215 ATS 48C25Y ATS 48C32Y NS2500 MA (1) 220 LC1 F265 GS1 QQ DF2 JA1311 DF4 JA1311 2 315
160 256 ATS 48C32Y ATS 48C41Y NS400e MA (1) 320 LC1 F265 GS1 QQ DF2 JA1401 DF4 JA1401 2 315
220 353 ATS48C4lY ATS 48C48Y NS6300 MA (1) 500 LC1 F400 GS1S DF2 KA1501 DF4 KA1501 3 500
250 401 ATS48C48Y ATS 48C59Y NS630@0 MA (1) 500 LC1 F400 GS1S DF2 KA1501 DF4 KA1501 3 500
355 549 ATS48C59Y ATS48C66Y  NS630be (1) 630 LC1 F630 GS1V DF2 LA1801 DF4 LA1801 4 800
Micrologic 5.0
400 611 ATS48C66Y ATS48C79Y  NS630be (1) 630 LC1 F630 GS1V DF2 LA1801 DF4LA1801 4 800
Micrologic 5.0
500 780 ATS48C79Y ATS 48M10Y NS800e (1) 800 LC1 BM33 GS1V DF2 LA1801 DF4 LA1801 4 800
Micrologic 5.0
C80le (1) 800 LC1 BM33 GS1V DF2 LA1801 DF4 LA1801 4 800
STR35ME
630 965 ATS48M10Y ATS48M12Y  NS1000e (1) 1000 LC1BP33 GS1V DF2 LA1101 DF4LA1101 4 1000
Micrologic 5.0
C1001L 1000 LC1 BP33 GS1V DF2 LA1101 DF4 LA1101 4 1000
STR35ME
710 1075 ATS 48M12Y -— NS1250e (1) 1250 LC1 BP33 - DF2 LA1251 — 4 1250
Micrologic 5.0
Cl251e(1) 1250 LC1 BP33 - DF2 LA1251 — 4 1250
STR35ME
(1) Substituir @ por N, H ou L, em funcéo do poder de desligamento, ver tabela abaixo.
Poder de desligamento dos disjuntores segundo a norma IEC 60947-2
440 V Icu (kA)
GV2L20,GV2L22,GV2L32 20
GK3 EF40 30
GK3 EF65, GK3 EF80 25
NS80 65
440 V Icu (kA)
N H L
NS100 25 65 130
NS160, NS250 35 65 130
NS400, NS630 42 65 130
NS800, NS1000 50 65 130
NS1250 50 65 -
C801, C1001 42 65 150
C1251 42 65 -
Corrente de curto-circuito presumida max. do conversor segundo anorma |[EC 60947-4-2
Conversor 1q (kA)
ATS 48D17Y e ATS 48C32Y 50
ATS 48C41Y a ATS 48M12Y 70
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Conversores de partida e parada
Conversores de partida e parada progressivos
Altistart 48
Alimentacédo 440 V
Coordenacao tipo 2

Componentes a associar segundo as normas IEC 60947-4-1 e IEC 60947-4-2 (segundo esquemas paginas 24 a 29)
disjuntores, contatores, fusiveis ultra-rapidos, conversores

Associacao: disjuntor, contator, conversor

Motor Conversor Tipo de disjuntor Tipo de contator
Classe 10 Classe 20 Telemecanique Calibre
kw A Aplicagdes standard Aplicagdes severas Merlin Gerin A
M1 Al Q1 KM1, KM2, KM3
55 10,4 - ATS 48D17Y NS80H-MA 12,5 LC1 D40
NS100e MA (1) 12,5 LC1 D80
7,5 13,7 ATS 48D17Y ATS 48D22Y NS80H-MA 25 LC1 D40
NS100e MA (1) 25 LC1 D80
11 20,1 ATS 48D22Y ATS 48D32Y NS80H-MA 25 LC1 D40
NS100e MA (1) 25 LC1 D80
15 26,5 ATS 48D32Y ATS 48D38Y NS100@ MA (1) NS80H-MA 50 LC1 D80
18,5 32,8 ATS 48D38Y ATS 48D47Y NS100@ MA (1) NS80H MA 50 LC1 D80
22 39 ATS 48D47Y ATS 48D62Y NS100@ MA (1) NS80H MA 50 LC1 D80
30 52 ATS 48D62Y ATS 48D75Y NS100e MA (1) 100 LC1 D80
NS80H MA 80 LC1 D80
37 64 ATS 48D75Y ATS 48D88Y NS100e MA (1) 100 LC1 D80
NS80H MA 80 LC1 D80
45 76 ATS 48D88Y ATS 48C11Y NS100e MA (1) 100 LC1 D115
55 90 ATS 48C11Y ATS 48C14Y NS100e MA (1) 100 LC1 D115
75 125 ATS 48C14Y ATS 48C17Y NS160e MA (1) 150 LC1 D150
90 150 ATS 48C17Y ATS 48C21Y NS160@ MA (1) 150 LC1 D150
110 178 ATS 48C21Y ATS 48C25Y NS2500 MA (1) 220 LC1 F185
132 215 ATS 48C25Y ATS 48C32Y NS400e MA (1) 320 LC1 F265
160 256 ATS 48C32Y ATS 48C41Y NS400@ MA (1) 320 LC1 F265
220 353 ATS 48C41Y ATS 48C48Y NS630@ MA (1) 500 LC1 F400
250 401 ATS 48C48Y ATS 48C59Y NS630@ MA (1) 500 LC1 F500
355 549 ATS 48C59Y ATS 48C66Y NS630bL Micrologic 5.0 630 LC1 F630
400 611 ATS 48C66Y ATS 48C79Y NS800L Micrologic 5.0 800 LC1 F800
500 780 ATS 48C79Y ATS 48M10Y NS800L Micrologic 5.0 800 LC1 F800
630 965 ATS 48M10Y ATS 48M12Y NS1000L Micrologic 5.0 1000 LC1BP33
710 1075 ATS 48M12Y - NS1250e (1) Micrologic 5.0 (2) 1250 LC1BP33

(1) Substituir @ por N, H ou L, em funcdo do poder de desligamento, ver tabela de poder de
desligamento na pagina anterior.

(2) A coordenagéo tipo 2 somente sera obtida se os fusiveis ultra-rapidos permanecerem no
circuito de alimentacéo do motor e néo tiverem sido by-passados no final da partida.

Associacéo fusiveis ultra-rapidos (obrigatéria em coordenagdo tipo 2), conversor

Conversor Fusiveis ultra-rapidos
Referéncia Referéncia Tamanho Calibre 12t
A kAZs
Al Q3
ATS 48D17Y DF3 ER50 14x51 50 2,3
ATS 48D22Y e ATS 48D32Y DF3 FR80 22x58 80 5,6
ATS 48D38Y e ATS 48D47Y DF3 FR100 22x58 100 12
ATS 48D62Y e ATS 48D75Y DF4 00125 00 125 45
ATS 48D88Y e ATS 48C11Y DF4 00160 00 160 82
ATS 48C14Y e ATS 48C17Y DF4 30400 30 400 120
ATS 48C21Y a ATS 48C32Y DF4 31700 31 700 490
ATS 48C41Y DF4 33800 33 800 490
ATS 48C48Y e ATS 48C59Y DF4 331000 33 1000 900
ATS 48C66Y DF4 2331400 2x33 1400 1200
ATS 48C79Y DF4 441600 44 1600 1600
ATS 48M10Y e ATS 48M12Y DF4 442200 44 2200 4100
Corrente de curto-circuito presumida méax. do conversor segundo anorma |IEC 60947-4-2
Conversor 1q (kA)
ATS 48D17Y 50
ATS 48D22Y a ATS 48D47Y 20
ATS 48D62Y e ATS 48D75Y 50
ATS 48D88Y 40
ATS 48C11Y a ATS 48C32Y 50
ATS 48C41Y 40
ATS 48C48Y a ATS 48C79Y 50
ATS 48M10Y e ATS 48M12Y 85
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Conversores de partida e parada
Conversores de partida e parada progressivos
Altistart 48

Alimentacédo 500 V

Coordenacéo tipo 1

Componentes a associar segundo as normas |IEC 60947-4-1 e IEC 60947-4-2 (segundo esquemas paginas 24 a 29)

Associar disjuntor (colunas azul claro), contator, conversor ou interruptores/fusiveis (colunas azul escuro), contator, conversor

Motor Conversor Tipo de disjuntor Tipo de Tipo de Fusiveis Am
Classe 10 Classe 20 Telemecanique  Calibre contator interruptor ou  Referéncia Tamanho Calibre
Aplicagdes Aplicagdes Merlin Gerin Isnetsggr?;(c)irc;r Sem percutor Com percutor

KW A standard severas A (bloco nu) A

M1 Al Q1 KM1, KM2, KM3

75 12 - ATS 48D17Y NS100e MA (1) 12,5 LC1 D12 LS1 D32 DF2 CA16 - 10x 38 16
NS80H MA

9 14  ATS 48D17Y ATS 48D22Y NS1000MA (1) 25 LC1 D18 LS1 D32 DF2 CA16 - 10x 38 16
NS80H MA

11 18.4 ATS 48D22Y ATS 48D32Y NS1000MA (1) 25 LC1 D25 GK1 EK DF2 EA25 DF3 EA25 14x51 25
NS80H MA

18,5 28,5 ATS 48D32Y ATS 48D38Y NS1000 MA (1) 50 LC1 D32 GK1 EK DF2EA32 DF3 EA32 14 x51 32
NS80H MA

22 33 ATS 48D38Y  ATS 48D47Y NS1000 MA (1) 50 LC1 D40 GK1 EK DF2 EA40 DF3 EA40 14x51 40
NS80H MA

30 45 ATS48D47Y ATS48D62Y NS1000MA (1) 50 LC1 D50 GK1 FK DF2 FA50 DF3FA50 22x58 50
NS80H MA

37 55 ATS 48D62Y ATS 48D75Y NS100e MA (1) 100 LC1 D65 GK1 FK DF2 FA80 DF3 FA80 22x58 80

45 65 ATS 48D75Y  ATS 48D88Y NS100@e MA (1) 100 LC1 D80 GK1 FK DF2 FA80 DF3 FA80 22x58 80

55 80 ATS 48D88Y ATS 48C1lY NS100e MA (1) 100 LC1 D80 GK1 FK DF2 FA100 DF3 FA100 22x58 100

75 105 ATS48C1llY ATS 48Cl4Y NS160@ MA (1) 150 LC1 D115 GS1L DF2 GA1121 DF4 GA1121 0O 125

90 130 ATS 48C14Y ATS 48C17Y NS160@ MA (1) 150 LC1 D150 GS1L DF2 GA1161 DF4 GA1161 0 160

110 156 ATS48C1l7Y ATS48C2lY NS2500 MA (1) 220 LC1 F185 GS1N DF2 HA1201 DF4 HA1201 1 200

132 207 ATS48C21Y ATS 48C25Y NS2500 MA (1) 220 LC1 F265 GS1N DF2 HA1251 DF4HA1251 1 250

160 257 ATS 48C25Y ATS 48C32Y NS400e MA (1) 320 LC1 F265 GS1 QQ DF2 JA1311 DF4 JA1311 2 315

220 310 ATS48C32Y ATS 48C41Y NS6300 MA (1) 500 LC1 F400 GS1 QQ DF2 JA1401 DF4 JA1401 2 400

250 360 ATS48C41lY ATS 48C48Y NS6300 MA (1) 500 LC1 F400 GS1S DF2 KA1501 DF4 KA1501 3 500

315 460 ATS 48C48Y ATS 48C59Y NS630@ MA (1) 500 LC1 F500 GS1S DF2 KA1631 DF4 KA1631 3 630

400 540 ATS48C59Y ATS 48C66Y NS630be (1) 630 LC1 F630 GS1V DF2 LA1801 DF4 LA1801 4 800
Micrologic 5.0

450 630 ATS48C66Y ATS 48C79Y NS630be (1) 630 LC1 F800 GS1V DF2 LA1801 DF4 LA1801 4 800
Micrologic 5.0

500 680 ATS48C79Y ATS 48M10Y NS800e MA (1) 800 LC1BL33 GS1V DF2 LA1801 DF4 LA1801 4 800
Micrologic 5.0
C1001e(1) 1000 LC1BL33 GS1V DF2 LA1801 DF4 LA1801 4 800
STR35 ME

630 850 ATS 48M10Y ATS 48M12Y NS1000e (1) 1000 LC1 BP33 GS1V DF2 LA1101 DF4 LA1101 4 1000
Micrologic 5.0
C1001e(1) 1000 LC1 BP33 GS1V DF2 LA1101 DF4 LA1101 4 1000
STR35 ME

800 1100 ATS 48M12Y — NS1250e (1) 1250 LC1 BP33 - DF2 LA1251 — 4 1250
Micrologic 5.0
Cl251e(1) 1250 LC1 BP33 - DF2 LA1251 — 4 1250
STR35 ME

(3) Substituir @ por N, H ou L, em funcéo do poder de desligamento, ver tabela abaixo.
Poder de desligamento dos disjuntores segundo a norma IEC 60947-2

500 V Icu (kA)
GV2L20,GV2L22,GV2L32 10
GK3 EF40 20
GK3 EF65, GK3 EF80 15
NS80 25
500 V Icu (kA)
N H L
NS100 18 50 100
NS160, NS250, NS630 30 50 70
NS400 30 50 100
NS800, NS1000 40 50 100
NS1250 40 50 -
C801, C1001 40 50 100
C1251 40 50 -
Corrente de curto-circuito presumida max. do conversor segundo anorma |[EC 60947-4-2
Conversor 1q (kA)
ATS 48D17Y a ATS 48C32Y 50
ATS 48C41Y a ATS 48M12Y 70
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Conversores de partida e parada

Conversores de partida e parada progressivos
Altistart 48

Alimentacédo 500 V

Coordenacao tipo 2

Componentes a associar segundo as normas IEC 60947-4-1 e IEC 60947-4-2 (segundo esquemas paginas 24 a 29)

disjuntores, contatores, fusiveis ultra-rapidos, conversores
Associacao: disjuntor, contator, conversor

Motor Conversor Tipo de disjuntor Tipo de contator
Classe 10 Classe 20 Telemecanique Calibre
kw A Aplicagdes standard Aplicagdes severas Merlin Gerin A
M1 Al Q1 KM1, KM2, KM3
7,5 12 - ATS 48D17Y NS80H MA 12,5 LC1 D40
NS100e MA (1) 12,5 LC1 D80
9 14 ATS 48D17Y ATS 48D22Y NS80H MA 25 LC1 D40
NS100e MA (1) 25 LC1 D80
11 18,4 ATS 48D22Y ATS 48D32Y NS80H MA 25 LC1 D40
NS100e MA (1) 25 LC1 D80
18,5 28,5 ATS 48D32Y ATS 48D38Y NS100@ MA (1) NS80H MA 50 LC1 D80
22 33 ATS 48D38Y ATS 48D47Y NS100@ MA (1) NS80H MA 50 LC1 D80
30 45 ATS 48D47Y ATS 48D62Y NS100@ MA (1) NS80H MA 50 LC1 D80
37 55 ATS 48D62Y ATS 48D75Y NS100e MA (1) 100 LC1 D80
45 65 ATS 48D75Y ATS 48D88Y NS100e MA (1) 100 LC1 D80
55 80 ATS 48D88Y ATS 48C11Y NS100e MA (1) 100 LC1 D115
75 105 ATS 48C11Y ATS 48C14Y NS160e MA (1) 150 LC1 D115
90 130 ATS 48C14Y ATS 48C17Y NS160e@ MA (1) 150 LC1 D150
110 156 ATS 48C17Y ATS 48C21Y NS2500 MA (1) 220 LC1 F185
132 207 ATS 48C21Y ATS 48C25Y NS250@ MA (1) 220 LC1 F265
160 257 ATS 48C25Y ATS 48C32Y NS400@ MA (1) 320 LC1 F400
220 310 ATS 48C32Y ATS 48C41Y NS400e MA (1) 320 LC1 F400
250 360 ATS 48C41Y ATS 48C48Y NS630@ MA (1) 500 LC1 F500
315 460 ATS 48C48Y ATS 48C59Y NS630@ MA (1) 500 LC1 F500
400 540 ATS 48C59Y ATS 48C66Y NS630bL Micrologic 5.0 630 LC1 F630
450 630 ATS 48C66Y ATS 48C79Y NS630bL Micrologic 5.0 630 LC1 F800
500 680 ATS 48C79Y ATS 48M10Y NS800L Micrologic 5.0 800 LC1BL33
630 850 ATS 48M10Y ATS 48M12Y NS1000L Micrologic 5.0 1000 LC1BP33
800 1100 ATS 48M12Y - NS1250e (1) Micrologic 5.0 (2) 1250 LC1BP33

(1) Substituir @ por N, H ou L, em fungdo do poder de desligamento, ver tabela de poder de
desligamento na péagina anterior.

(2) A coordenacéo tipo 2 somente sera obtida se os fusiveis ultra-rapidos permanecerem no
circuito de alimentacé@o do motor e néo tiverem sido by-passados no final da partida.

Associagdo fusiveis ultra-rapidos (obrigatéria em coordenacéo tipo 2), conversor

Conversor Fusiveis ultra-rapidos
Referéncia Referéncia Tamanho Calibre 12t
A kAZ2.s
Al Q3
ATS 48D17Y DF3 ER50 14x51 50 2,3
ATS 48D22Y e ATS 48D32Y DF3 FR80 22x58 80 5,6
ATS 48D38Y e ATS 48D47Y DF3 FR100 22x58 100 12
ATS 48D62Y e ATS 48D75Y DF4 00125 00 125 45
ATS 48D88Y e ATS 48C11Y DF4 00160 00 160 82
ATS 48C14Y e ATS 48C17Y DF4 30400 30 400 120
ATS 48C21Y a ATS 48C32Y DF4 31700 31 700 490
ATS 48C41Y DF4 33800 33 800 490
ATS 48C48Y e ATS 48C59Y DF4 331000 33 1000 900
ATS 48C66Y DF4 2331400 2x33 1400 1200
ATS 48C79Y DF4 441600 44 1600 1600
ATS 48M10Y e ATS 48M12Y DF4 442200 44 2200 4100
Corrente de curto-circuito presumida méx. do conversor segundo anorma |[EC 60947-4-2
Conversor Iq (kA)
ATS 48D17Y 50
ATS 48D22Y a ATS 48D47Y 20
ATS 48D62Y e ATS 48D75Y 50
ATS 48D88Y 40
ATS 48C11Y a ATS 48C32Y 50
ATS 48C41Y 40
ATS 48C48Y a ATS 48C79Y 50
ATS 48M10Y e ATS 48M12Y 85
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Conversores de partida e parada
Conversores de partida e parada progressivos

Altistart 48

Alimentacédo 690 V
Coordenacéo tipo 1

Componentes a associar segundo as normas |IEC 60947-4-1 e IEC 60947-4-2 (segundo esquemas paginas 24 a 29)

Associar disjuntor (colunas azul claro), contator, conversor ou interruptores/fusiveis (colunas azul escuro), contator, conversor

Motor Conversor Tipo de disjuntor Tipo de Tipo de Fusiveis Am
Classe 10 Classe 20 Telemecanique  Calibre contator Interruptor ou  Referéncia Tamanho Calibre
Aplicagdes Aplicagdes Merlin Gerin 'Snets(r;gg;%;r Sem percutor Com percutor

KW A standard severas A (bloco nu) A

M1 Al Q1 KM1, KM2, KM3

11 12,1 - ATS 48D17Y NS100e MA (1) 12,5 LC1 D18 GK1 FK DF2 FA16 DF3 FA16 22x58 16
NS80H MA 12,5

15 16.5 ATS 48D17Y ATS 48D22Y NS1000MA (1) 25 LC1 D25 GK1 FK DF2 FA20 DF3 FA20 22x58 20
NS80H MA 25

185 20,2 ATS48D22Y ATS48D32Y NS1000MA (1) 50 LC1 D32 GK1 FK DF2 FA25 DF3FA25 22x58 25
NS80H MA 50

22 24,2 ATS 48D32Y ATS 48D38Y NS1000 MA (1) 50 LC1 D40 GK1 FK DF2 FA32 DF3 FA32 22x58 32
NS80H MA 50

30 33 ATS 48D38Y  ATS 48D47Y NS1000 MA (1) 50 LC1 D40 GK1 FK DF2 FA40 DF3 FA40 22x58 40
NS80H MA 50

37 40  ATS 48D47Y ATS 48D62Y NS1000 MA (1) 50 LC1 D65 GK1 FK DF2 FA50 DF3 FA50 22x58 50
NS80H MA 50

45 49 ATS 48D62Y ATS 48D75Y NS100e MA (1) 100 LC1 D80 - — - — -

55 58 ATS 48D75Y  ATS 48D88Y NS100@e MA (1) 100 LC1D-115 — — — — —

75 75,5 ATS 48D88Y ATS 48CllY NS100e MA (1) 100 LC1D-115 - - - - -

90 94  ATS 48C1llY ATS 48Cl4Y NS160@ MA (1) 150 LC1D-150 - — - — -

110 113 ATS 48C14Y ATS 48C1l7Y NS160@ MA (1) 150 LC1D-150 — — — — —

160 165 ATS48C1l7Y ATS48C2lY NS2500 MA (1) 220 LC1F-265 - = = = =

200 203 ATS48C21lY ATS 48C25Y NS4000 MA (1) 320 LC1F-330 - — - — -

250 253 ATS48C25Y ATS 48C32Y NS400e MA (1) 320 LC1F-400 - - - - -

315 321 ATS48C32Y ATS 48C41Y NS630@0 MA (1) 500 LC1F-500 = = = = =

400 390 ATS 48C41Y ATS 48C48Y NS6300 MA (1) 500 LC1 F630 - — - — -

500 490 ATS48C48Y ATS 48C59Y NS630be (1) 630 LC1BL33 - - - - -
Micrologic 5.0
c801e (1) 800 LC1BL33 = = = = =
STR35 ME

560 549 ATS48C59Y ATS 48C66Y NS630be (1) 630 LC1BL33 - - - - -
Micrologic 5.0
c801e (1) 800 LC1BL33 = = = = =
STR35 ME

630 605 ATS48C66Y ATS 48C79Y NS800e (1) 800 LC1 BP33 - - - - -
Micrologic 5.0
C80le (1) 800 LC1 BP33 - - - - -
STR35 ME

710 694 ATS48C79Y ATS 48M10Y  NS800e (1) 800 LC1 BP33 - - - - -
Micrologic 5.0
C80le (1) 800 LC1 BP33 - - - - -
STR35 ME

900 880 ATS48M10Y ATS 48M12Y  NS1000e (1) 1000 LC1 BR33 - - - - -
Micrologic 5.0
C1001L 1000 LC1 BR33 - - - - -
STR35 ME

950 1000 ATS 48M12Y - NS1250e (1) 1250 LC1 BR33 — — — — —
Micrologic 5.0
C1251e(1) 1250 LC1 BR33 = = = = =
STR35 ME

Corrente de curto-circuito presumida max. do conversor
segundo a norma IEC 60947-4-2

(1) Substituir @ por N, H ou L, em funcéo do poder de desligamento, ver tabela abaixo
Poder de desligamento dos disjuntores segundo a norma IEC 60947-2

Conversor Iq (KA) 690 V Icu (KA)
ATS 48D17Y e ATS 48C32Y 50 GV2L20,GV2L22, GV2L32 4
ATS 48C41Y a ATS 48M12Y 70 GK3 EF40, GK3 EF65, GK3 EF80, NS80 6
690 V lcu (KA)
N H L
NS100 8 10 75
NS160, NS250 8 10 20
NS400 10 20 75
NS630 10 20 35
NS800, NS1000 30 42 25
NS1250 30 42 -
C801, C1001 25 40 60
C1251 25 40 -
38 Schneider Electric



Conversores de partida e parada
Conversores de partida e parada progressivos
Altistart 48

Alimentacédo 690 V

Coordenacao tipo 2

Componentes a associar segundo as normas IEC 60947-4-1 e IEC 60947-4-2 (segundo esquemas paginas 24 a 29)
disjuntores, contatores, fusiveis ultra-rapidos, conversores
Associacao: disjuntor, contator, conversor

Motor Conversor Tipo de disjuntor Tipo de contator
Classe 10 Classe 20 Telemecanique Calibre
kw A Aplicagdes standard Aplicagdes severas Merlin Gerin A

M1 Al Q1 KM1, KM2, KM3
11 12.1 - ATS 48D17Y NS100e MA (1) 12,5 LC1 D80
15 16.5 ATS 48D17Y ATS 48D22Y NS100e MA (1) 25 LC1 D80
18.5 20.2 ATS 48D22Y ATS 48D32Y NS100e MA (1) 50 LC1 D80
22 24.2 ATS 48D32Y ATS 48D38Y NS100e MA (1) 50 LC1 D80
30 33 ATS 48D38Y ATS 48D47Y NS100e MA (1) 50 LC1 D80
37 40 ATS 48D47Y ATS 48D62Y NS100e MA (1) 50 LC1 D80
45 49 ATS 48D62Y ATS 48D75Y NS100e MA (1) 100 LC1 D115
55 58 ATS 48D75Y ATS 48D88Y NS100e MA (1) 100 LC1 D115
75 75.5 ATS 48D88Y ATS 48C11Y NS100e MA (1) 100 LC1 D115
90 94 ATS 48C11Y ATS 48C14Y NS400e MA (1) 320 LC1 F265
110 113 ATS 48C14Y ATS 48C17Y NS400e MA (1) 320 LC1 F265
160 165 ATS 48C17Y ATS 48C21Y NS 4000 MA (1) 320 LC1 F265
200 203 ATS 48C21Y ATS 48C25Y NS400e MA (1) 320 LC1 F400
250 253 ATS 48C25Y ATS 48C32Y NS400@ MA (1) 320 LC1 F500
315 321 ATS 48C32Y ATS 48C41Y NS630@ MA (1) 500 LC1 F500
400 390 ATS 48C41Y ATS 48C48Y NS630@ MA (1) 500 LC1 F630
500 490 ATS 48C48Y ATS 48C59Y NS630bL Micrologic 5.0 630 LC1BL33
560 549 ATS 48C59Y ATS 48C66Y NS630bL Micrologic 5.0 630 LC1BL33
630 605 ATS 48C66Y ATS 48C79Y NS800L Micrologic 5.0 800 LC1BP33
710 694 ATS 48C79Y ATS 48M10Y NS800L Micrologic 5.0 800 LC1BP33
900 880 ATS 48M10Y ATS 48M12Y NS1000L Micrologic 5.0 1000 LC1 BR33
950 1000 ATS 48M12Y - NS1250e (1) Micrologic 5.0 (2) 1250 LC1 BR33

(1) Substituir @ por N, H ou L, em fungdo do poder de desligamento, ver tabela de poder de
desligamento na péagina anterior.

(2) A coordenacéo tipo 2 somente sera obtida se os fusiveis ultra-rapidos permanecerem no
circuito de alimentac@o do motor e néo tiverem sido by-passados no final da partida.

Associagdo fusiveis ultra-rapidos (obrigatéria em coordenacdo tipo 2), conversor

Conversor Fusiveis ultra-rapidos
Referéncia Referéncia Tamanho Calibre 12t
A kAZ2.s
Al Q3
ATS 48D17Y DF3 ER50 14x51 50 2,3
ATS 48D22Yet ATS 48D32Y DF3 FR80 22x58 80 5,6
ATS 48D38Y e ATS 48D47Y DF3 FR100 22x58 100 12
ATS 48D62Y e ATS 48D75Y DF4 00125 00 125 45
ATS 48D88Y e ATS 48C11Y DF4 00160 00 160 82
ATS 48C14Y e ATS 48C17Y DF4 30400 30 400 120
ATS 48C21Y a ATS 48C32Y DF4 31700 31 700 490
ATS 48C41Y DF4 33800 33 800 490
ATS 48C48Y e ATS 48C59Y DF4 331000 33 1000 900
ATS 48C66Y DF4 2331400 2x33 1400 1200
ATS 48C79Y DF4 441600 44 1600 1600
ATS 48M10Y e ATS 48M12Y DF4 442200 44 2200 4100
Corrente de curto-circuito presumida méx. do conversor segundo anorma |[EC 60947-4-2
Conversor 1q(kA)
ATS 48D17Y 50
ATS 48D22Y e ATS 48D32Y 15
ATS 48D38Y e ATS 48D47Y 20
ATS 48D62Y e ATS 48D75Y 50
ATS 48D88Y 20
ATS 48C11Y a ATS 48C32Y 50
ATS 48C41Y 25
ATS 48C48Y a ATS 48C79Y 50
ATS 48M10Y e ATS 48M12Y 85
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n Courant nominal moteur

T Courant de limitation

400 Y

Regulagem das correntes com
PowerSuite em PPC

Recapitulacéo das funcbes

Ver pagina
Pré-regulagem de fabrica do conversor 40
Funcdes de regulagem Ver pagina
Corrente nominal do motor (corrente maxima permanente) 41
Corrente de limitagdo 41
Tempo de rampa de aceleragéo 41
Conjugado inicial na partida 41
Escolha do tipo de parada 41
Funcgdes de protegao Ver pagina
Protecgéo térmica do motor por célculo 42
Rearme do estado térmico do motor 42
Protegdo térmica do motor por sondas PTC 42
Protecgéo térmica do conversor 42
Protegéo contra subcarga do motor 43
Protegdo contra tempo de aceleragao prolongado 43
Protecao contra sobrecarga de corrente 43
Protegdo contra a inversédo das fases da rede 43
Tempo antes do religamento 43
Deteccgéo de perda de fase do motor 43
Religamento automatico 43
Funcgdes de regulagem avangada Ver pagina
Limitacé@o de conjugado 44
Nivel do reforgo de tensédo (Boost) 44
Acoplamento do conversor no triangulo do motor 44
Ensaio com motor de baixa poténcia 44
Ativagdo da funcéo cascata 44
Frequéncia da rede 44
Rearme dos kWh ou do tempo de funcionamento 44
Retorno as regulagens de fabrica 44
Funcgdes de regulagem do 2° motor 45
Func¢des de comunicacéo 45
Solugdes de didlogo evoluido PowerSuite 45
Funcgdes de superviséo da aplicagédo 45
Funcdes de aplicagdo das entradas l6gicas Ver pagina
Comando a 2 fios / 3 fios 46
Parada por inércia 46
Falha externa 46
Pré-aquecimento do motor 46
Passagem ao modo de comando local 46
Desativacdo de todas as protecdes 46
Rearme ap6s falha térmica do motor 46
Ativacdo da funcéo cascata 46
Rearme ap6s todas as falhas 46
Funcdes de aplicagdo das saidas logicas 47
Funcgdes de aplicacdo dos relés e da saida analégica a7
Tabela de compatibilidade das fungdes 47

Pré-regulagem de fabrica do conversor

O conversor é fornecido pronto para utilizagdo para a maior parte das aplicacdes.
As principais funcdes validas e os valores de fungdes por falha séo as seguintes:

- Corrente nominal do motor (depende do calibre do conversor).

- Corrente de limitagdo: 400%

- Tempo de rampa de aceleragéo: 5 s

- Conjugado inicial na partida: 20%

- Escolha do tipo de parada: parada por inércia
- Protecgao térmica do motor: classe 10

- Tempo antes do religamento: 2 s

- Nivel de perda de fase do motor: 10%

- Frequiéncia da rede: automatica

- Entradas légicas RUN e STOP: comando a 2 fios ou 3 fios por fiagdo

- Entrada légica LI3: passagem a parada por inércia

- Entrada légica LI4: comando em modo local (ligagao serial desabilitada)

- Saida légica LO1: alarme térmico do motor
- Saida légica LO2: motor alimentado

- Saida a relé R1: relé da falha

- Saida a relé R3: motor alimentado

- Saida analégica: corrente do motor
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\
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conjugado de frenagem brc.

Funcdes de regulagem
B Corrente nominal motor (corrente maxima permanente)
A corrente nominal do conversor pode ser adaptada a corrente nominal do motor
indicada na placa de identificagao
Faixa de regulagem: 0,4 a 1,3 vezes a corrente nominal do calibre do conversor.

m Corrente de limitagao

A corrente maxima de partida é regulavel.

Faixa de regulagem: 150 a 700% da corrente nominal do motor regulada e limitada
a 500% da corrente maxima permanente, definida pelo calibre do conversor.

m Tempo de rampa de aceleragéo

Durante a fase de partida, o Altistart 48 aplica ao motor uma rampa de conjugado.
O tempo (ACC) regulado corresponde ao tempo colocado pela rampa para passar
de 0 ao conjugado nominal. Faixa de regulagem: 1 a 60 s.

® Conjugado inicial na partida

O conjugado inicial tg0 aplicado ao motor permite vencer instantaneamente o
conjugado resistente na partida. Faixa de regulagem: 0 a 100% do conjugado
nominal do motor.

B Escolhado tipo de parada
A escolha entre trés tipo de parada é possivel:

O Parada do motor por inércia.

O Parada do motor em desaceleragéo por controle do conjugado

(aplicagdo: bomba)

Este tipo de parada permite a desaceleragao progressiva por rampa de uma bomba
centrifuga para evitar uma parada brusca. Isto torna o transitorio hidraulico
suficientemente suave para diminuir significativamente os golpes de ariete.

O tempo de rampa de desaceleracdo (dEC) é regulavel.

Durante a desaceleragdo, a vazao da bomba diminui até tornar-se desprezivel a
uma certa velocidade, e continuar a desacelerar & indtil. E possivel regular um nivel
de conjugado (EdC) a partir do qual o0 motor passa a parada por inércia, evitando
aquecer inutilmente o motor e a bomba.

O Parada do motor com frenagem dinamica

(aplicacdo: parada das maquinas com forte inércia)

Este tipo de parada assegura a desacelera¢@o do motor em caso de inércia elevada.
O nivel de conjugado de frenagem (brc) é regulavel. O tempo de frenagem dinamica
(T1) corresponde ao tempo de desaceleracdo de 100% a 20% da velocidade
nominal do motor. Para melhorar a frenagem no final da desaceleragéo, o conversor
injeta corrente continua durante um tempo regulavel (T2).
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Funcdes de protecédo
O Altistart 48 possui fung@es que permitem proteger o motor e a maquina.

m Protecao térmica do motor por célculo
O conversor calcula permanentemente o aquecimento do motor a partir da corrente
nominal regulada e da corrente realmente absorvida. Para se adaptar ao motor e
a aplicacéo, diversas classes de prote¢g6es sao propostas, segundo a norma
IEC 60947-4-2 :
classe 30, classe 25, classe 20 (aplicagdo em servigo severo), classe 15, classe 10
(aplicagdo em servigo standard), classe 10 A, subclasse 2.
As diferentes classes de protecéo séo dadas pelas capacidades de partida do
motor:

- afrio sem falha térmica (corresponde a um estado térmico do motor estabilizado,
motor desenergizado).

- a quente sem falha térmica (corresponde a um estado térmico do motor
estabilizado, com poténcia nominal).
A funcao de protecéo térmica do motor pode ser inibida.
Apo6s uma parada do motor ou uma desenergizagdo do conversor, o célculo do
estado térmico continua, mesmo se o controle nédo estiver alimentado. O controle
térmico do Altistart impede uma nova partida do motor, se seu aquecimento ainda
estiver muito elevado. No caso de utilizagdo de motores especiais cuja protegao
térmica néo é assegurada pelas curvas, prever uma protecao térmica externa por
sondas ou por relés térmicos.
Ao sair da fabrica, o conversor é pré-regulado com classe de protegdo 10.
As curvas de desligamento séo estabelecidas em funcéo da relac&o entre a corrente
de partida Id e a corrente nominal do motor In (regulavel).

Tempos de desligamento a frio

Tempos de desligamento para aplicagcdo em
servico severo (Classe 20)

Tempos de desligamento para aplicagcdo em
servico standard (Classe 10)
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B Rearme do estado térmico do motor
A ativagao desta fungéo retorna a zero o estado térmico do motor calculado pelo
conversor.

W Protecao térmica do motor por sondas PTC

O conversor inclui o tratamento das sondas PTC, evitando assim o emprego de um
dispositivo externo. A falha ou o alarme “ultrapassagem térmica sonda PTC” podem
ser sinalizados por uma saida l6gica configuravel ou visualizados por ligag&o serial.
A funcdo pode ser inibida.

Nota: As fungbes “protecéo por sondas PTC” e “protecéo térmica do motor por
célculo” séo independentes, podendo ser ativadas simultaneamente.

m Ventilagdo do conversor: o ventilador de resfriamento dos conversores funciona
no momento que a temperatura do dissipador de calor atingir 50°C. Desliga-se assim
que a temperatura retornar a 40°C.

B Protecdo térmica do conversor
O conversor é protegido por uma sonda térmica analégica contra sobrecargas
térmicas.
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Configuragao da sobrecarga e da subcarga do
conversor com o PowerSuite em um PC

Funcdes de protecao (continuagéo)
B Protecéo contra subcarga do motor
O conversor detecta uma subcarga do motor se, durante um certo tempo regulavel
(tUL), o conjugado do motor tornar-se inferior a um nivel de conjugado pré-regulado
(LUL).
O nivel de subcarga do motor é regulavel de 20 a 100% do conjugado nominal do
motor. O tempo autorizado de subcarga é regulavel de 1 a 60 s.
A detecgdo pode ativar um alarme ou uma falha. A detecgéo pode ser desativada.
O alarme “detecgéao de subcarga do motor” pode ser sinalizada por uma saida l6gica
configuravel e/ou visualizada por ligagdo serial no estado do conversor.
A falha “detecc¢ao de subcarga do motor” (ULF) bloqueia o conversor e pode ser
visualizada por ligacéo serial.

B Protecdo contratempo de aceleragdo prolongado

Esta protecdo permite detectar uma partida que néo ocorre em boas condigdes,
como por exemplo um rotor bloqueado ou um motor cuja velocidade de rotagdo nao
consegue atingir seu regime nominal.

Se o tempo da partida for superior ao valor regulado (de 10 a 999 s), o conversor
entra em falha. A funcdo pode ser desativada.

m Protecdo contra sobrecarga da corrente

O conversor detecta uma sobrecarga da corrente se, durante um certo tempo
regulavel (tOL), a corrente do motor tornar-se superior a um nivel de sobrecorrente
pré-regulado (LOC).

O nivel de sobrecorrente é regulavel de 50 a 300% da corrente nominal do motor.
O tempo autorizado de sobrecorrente é regulavel de 0,1 a 60 s.

Esta funcéo é ativada somente em fase de regime estabelecido.

A detecgdo pode ativar um alarme ou uma falha. A deteccéo pode também ser
desativada.

O alarme “deteccéo de sobrecarga da corrente” pode ser sinalizada por uma saida
l6gica configuravel e/ou visualizada por ligacéo serial.

A falha “deteccao de sobrecarga da corrente” (OLC) bloqueia o conversor e pode
ser visualizada por ligagao serial no estado do conversor.

B Protecdo contra ainversdo das fases darede
Esta funcéo permite detectar o sentido de rotacédo das fases do motor e, se estiver
vélido, sinalizar uma falha, quando o sentido de rotacéo for reverso.

B Tempo antes do religamento

Esta funcéo permite evitar diversas partidas consecutivas que podem provocar:
- seja um aquecimento térmico da aplicacéo, ndo tolerada

- seja uma passagem em falha térmica e uma intervengéo de manutencao,

- seja sobrecorrentes em caso de inversao de sentido de rotacdo ou de operagoes
repetidas nos comandos de marcha/parada.

Seguindo um comando de parada, o motor ndo pode religar antes do término da
temporizagdo regulada.

O religamento é realizado no fim da temporizagdo, se um comando de marcha
continuar valido ou se um novo comando de marcha for dado.

Faixa de regulagem: 0 a 999 s.

B Deteccao de perda de fase do motor

A funcao permite regular a sensibilidade da protegéo para detectar uma auséncia de
corrente ou uma corrente pequena numa das trés fases do motor durante no minimo
0,5 s ou nas trés fases do motor durante no minimo 0,2 s. O valor do nivel de
corrente minima pode ser regulada entre 5 e 10% da corrente do calibre do
conversor.

B Religamento automatico

Apds um travamento por falha, a func@o permite até seis tentativas de religamento,
com espaco de 60 s entre cada um, se a falha desapareceu e os comandos de
marcha ainda estiverem presentes. ApOs a sexta tentativa, o conversor
permanecera travado e serd necessario rearmar apds a falha antes de poder religar.
Se afuncao estiver ativa, o relé de seguranga permanecera energizado na detecgao
das falhas de perda de fase da rede, perda de fase do motor e frequiéncia da rede
fora da tolerancia. Esta funcdo somente é aplicavel com comando a 2 fios.
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Funcdes de regulagem avancada
B Limitacdo de conjugado

Destinada principalmente para as aplicagcdes com forte inércia e com conjugado
constante, tipo transportador, a fungdo restringe a referéncia da rampa de
conjugado ao valor regulado.
A funcao permite, por exemplo, limitar o conjugado a um valor constante durante
toda a duragédo da partida.

Faixa de regulagem: 10 a 200% do conjugado nominal do conversor.

B Nivel do reforgo de tensao (Boost)

A funcao permite vencer um eventual conjugado “de arranque” (atritos secos ou
mecanica pesada). Ao ser dado um comando de marcha, o conversor aplica uma
tenséo fixa ao motor durante um tempo limitado antes da partida. A fungéo pode ser
desativada.

O valor da regulagem da tenséo varia de 50 a 100% da tens&do nominal do motor.

B Acoplamento do conversor no triangulo do motor

Os ATS48eeeQ associados a motores acoplados em triangulo podem ser ligados
em série nos enrolamentos do motor. Com este tipo de acoplamento, a corrente no
conversor é reduzida numa relagéo v3, o que permite utilizar um conversor de
calibre menor. As regulagens da corrente nominal e da corrente de limitagdo, assim
como da corrente visualizada em funcionamento, permanecem com as dos valores
em linha, indicado na placa do motor. Para esta aplicacéo, as fungdes de parada por
frenagem ou por desaceleracéo sao inativas, somente a parada por inércia continua
possivel.

A faixa de regulagem da corrente nominal do motor e da corrente de limitagdo séo
multiplicadas por V3, se a funcéo estiver selecionada.

Esta funcéo nédo é compativel com as fung@es: deteccao de perda de fase do motor,
pré-aquecimento do motor, cascata, parada por desaceleracado e frenagem
dindmica.

Respeitar o esquema sugerido na pagina 26 para este tipo de montagem.

B Ensaio com motor de baixa poténcia

Esta fungéo permite testar um conversor num motor cuja poténcia € muito inferior a
do conversor. Permite, por exemplo, verificar a fiagdo elétrica de um equipamento.
A funcao é automaticamente desativada na desenergizagdo do conversor.

Na energizagéo seguinte, o conversor reencontra sua configuragdo inicial.

B Ativacao da funcao cascata

Esta funcéo permite, com somente um conversor, dar partida e desacelerar diversos
motores em cascata.

Para aproveitar ao maximo o desempenho dos comandos em conjugado, é
recomendado utilizar motores com poténcia entre 0,5 e 1 vezes a poténcia do
conversor.

O esquema de fiagao da funcdo motor em cascata é descrito na pagina 28.

Esta fungdo ndo é compativel com as fungdes: pré-aguecimento do motor e
acoplamento em triangulo do motor.

m FreqlUiéncia darede
A funcao permite escolher entre:
- a freqiéncia 50 Hz. A tolerancia de supervisdo da falha de freqgiiéncia
é de = 20%.
- a freqiéncia 60 Hz. A tolerancia de supervisdo da falha de freqgiiéncia
é de = 20%.
- 0 reconhecimento automatico da frequiéncia da rede pelo conversor. A tolerancia
de supervisdo da falha de freqiiéncia € de + 6%.
O As escolhas 50 ou 60 Hz sdo recomendadas em caso de alimentag&o por grupo
gerador, considerando sua grande tolerancia.

B Rearme dos kWh ou do tempo de funcionamento

Colocagao a 0 (zero) do valor da poténcia em kW/h ou do valor do tempo de
funcionamento. Ap6s o comando de colocagéo a zero, o calculo dos valores sao
novamente atualizados.

m Retorno as regulagens de fabrica
A funcao permite retornar cada regulagem a seu valor inicial (pré-regulagem de
fabrica do conversor, ver pagina 40).
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Supervisdo dos parametros com o
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Funcdes de regulagem do 2° motor

O acesso as fungdes de regulagem do 2° motor necessita da configuragéo de uma
entrada l6gica com a fungdo segundo grupo de parametros do motor. As funcdes e
as faixas de regulagem s&o idénticas para os dois grupos de parametros do motor.
As regulagens sao as seguintes (ver pagina 41):

- Corrente nominal do motor,

- Corrente de limitagao,

- Tempo de rampa da aceleracéao,

- Conjugado inicial na partida,

- Tempo de rampa de desaceleracao,

- Nivel de passagem a parada por inércia no fim da desaceleragao,

- Limitagdo do conjugado maximo.

Funcdes de comunicagao
O Altistart 48 comporta basicamente uma ligacéo serial multiponto RS 485, com
protocolo Modbus. A ligagao serial é configurada pelo menu comunicagéo:
O pelo enderecgo do conversor regulavel de 0 a 31,
O pela velocidade de comunicacéo a escolher entre: 4800, 9600 ou 19200 bits/s,
O pelo formato dos dados de comunicagao a escolher entre:
- 8 bits de dados, paridade impar, 1 bit de stop,
- 8 bits de dados, paridade par, 1 bit de stop,
- 8 bits de dados, sem paridade, 1 bit de stop,
- 8 bits de dados, sem paridade, 2 bits de stop.
O pelo time-out regulavel de 1 a 60 s.

Solucdes de didlogo evoluido PowerSuite
As solugdes de dialogo evoluido PowerSuite apresentam as seguintes vantagens:
O Conexao ao Altistart 48 e acesso as funcgdes de regulagem, superviséo e controle.
O Visualizag8o das mensagens de forma clara e em 5 idiomas (Francés, Inglés,
Alemé&o, Espanhol e Italiano).
O Preparo e memorizacéo das regulagens em suporte de informatica, tipo disco
rigido.
O Comparacéao e edi¢do das regulagens com ferramentas de software.
O Carregamento a disténcia das regulagens do conversor para o PC e do PC para
0 conversor.

Funcdes de supervisdo da aplicacéo
As funcdes de supervisédo fornecem as seguintes informagoes:
m Cos @ visualizado de 0,00 a 1,00.
m Estado térmico do motor: 100% corresponde ao estado térmico do motor
consumindo a corrente nominal regulada permanentemente.
m Corrente do motor: visualizada em Ampéres de 0 a 999 A e em quiloampéres de
1000 a 9999 A
m Tempo de funcionamento, corresponde ao nimero de horas total de
funcionamento do conversor durante as fases de aquecimento, aceleragédo, regime
permanente, desaceleracao, frenagem e regime permanente com by-pass.

E visualizado em horas de 0 a 999 h e em quilohoras de 1000 a 65536 h.
m Poténcia ativa visualizada de 0 a 255%, 100% correspondente a poténcia em
corrente nominal regulada e com tenséo plena.
m Conjugado motor visualizado de 0 a 255%, 100% corresponde ao conjugado
nominal.
m Poténcia ativa consumida visualizada em kW. O valor da tenséo da rede deve ser
configurado. A precisé@o desta medi¢é@o depende do erro entre a tensdo configurada
e atensdo real.
m Poténcia em kW/h visualizada com PowerSuite.
Visualizac¢éo do estado em curso, indica os seguintes estados do conversor:
conversor sem comando de marcha e poténcia ndo alimentada,
conversor sem comando de marcha e poténcia alimentada,
aceleracdo, desacelera¢éo em curso,
marcha em regime estabelecido,
frenagem em curso,
conversor em limitacéo de corrente,
temporizacao de partida ndo decorrida.

Ultima falha. Indica a ultima falha ocorrida.
Sentido de rotacdo das fases. Indica o sentido de rotag&o direto ou reverso.
Cédigo de travamento do terminal

permite proteger o acesso aos parametros de regulagem e de configuracéo do
conversor por uma senha de acesso. Somente os parametros de supervisdo sdo
entdo visiveis.
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Conversores de partida e parada
Conversores de partida e parada progressivas
Altistart 48

Entrées Logiques -

Affectation des entrées... E m

Entrées Logigues

LI1  STOR
LI2 RUN

Forcage roue libre
L4 Forcage local

Affectations possibles

Préchauffage

Inhibition défaut

Réarmement défaut thermique
Réarmement défaut

2nd jeu de parametres moteur

Affecter

Configuragéo das entradas légicas
com o PowerSuite em um PPC

Funcdes de aplicagdo das entradas l6gicas
O conversor possui 4 entradas légicas onde:

m 2 entradas l6gicas (RUN e STOP) reservadas para os comandos de marcha/
parada, que podem ser dados sob a forma de contatos mantidos ou contatos por
pulsos.

O Comando a 2 fios: a marcha e a parada séo comandadas por somente uma
entrada logica. O estado 1 de entrada l6gica comanda a marcha e o estado 0
comanda a parada.

O Comando a 3 fios: a marcha e a parada sdo comandadas por 2 entradas légicas
diferentes.

A parada é obtida na abertura (estado 0) da entrada STOP.

O pulso na entrada RUN é memorizada até a abertura da entrada STOP.

m 2 entradas logicas (LI3 e LI4) configuraveis com as seguintes fungdes:

O Parada por inércia: em combinagdo com um comando de parada por frenagem
ou por desaceleracgéo, a ativacdo da entrada légica provoca a parada do motor por
inércia.

O Falha externa: permite ao conversor considerar uma falha do usuério externo
(nivel, pressao, ...). Assim que o contato for aberto, o conversor entra em falha.

O Pré-aquecimento do motor: permite proteger o motor contra congelamento ou
contra variagdes de temperatura que podem provocar condensagao. Quando a
entrada logica for ativada, uma corrente regulavel atravessa o motor apés uma
temporizagao regulavel de 0 a 999 s. Esta corrente aquece o motor sem provocar
sua rotagdo. Esta funcéo é incompativel com as fungdes: ligagdo no triangulo do
motor e cascata.

O Passagem ao modo de comando local: em caso de utilizagéo da ligagéo serial,
permite passar do modo linha (comando por ligacéo serial) ao modo local (comando
pelos bornes).

O Desativacao de todas as prote¢6es: permite uma marcha forgada do conversor
nos casos de emergéncia, isolando as principais falhas (retirada de fumagca, por
exemplo).

Atengao esta utilizagdo provoca a perda da garantia do conversor.

O Rearme ap6s falha térmica do motor: permite o rearme apos a falha a distancia.
O Ativacao da fungao cascata: neste caso, a protecdo térmica do motor é
desativada e o relé R1 é configurado como relé de isolagéo de falha. Permite dar
partida e desacelerar diversos motores em série com somente um conversor (ver
esquema nas paginas 28 e 29).

O Rearme apds todas as falhas: permite o rearme ap6s as falhas a distancia.

O Segundo grupo de parametros do motor: permite selecionar um segundo grupo
de parametros para dar partida e desacelerar dois motores diferentes com somente
um conversor.
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Conversores de partida e parada

Conversores de partida e parada progressivas
Altistart 48

Affectation des entiées/sorties

Eniées Logiques Sorties Logiques. Sarties Analogiques

\E’) La valewr de AD = 20mA * Etat thermique (%) / ASC

Affectations possibles

Sorties Analogiques

Cosinus phi
Puissance active

Affecter

3 L e

Configuragéo da saida analégica com o PowerSuite
emum PC

Tabela de compatibilidade das fun¢cdes

Parada por
desaceleracédo

Parada por
frenagem

Fung()es dinamica

Parada por
desaceleragdo

Parada por
frenagem dinamica

Passagem a
parada por inércia

Protecéo térmica

Detecgéo de perda
de fase do motor

Ligagdo em
triangulo do motor

Ensaios em motor
de baixa poténcia

Motores em
cascata

Pré-aquecimento
do motor

Fungdes compativeis
Funcgées incompativeis
Néo aplicavel

(1) Perda de uma fase do motor ndo detectada.

Passagem a
parada por
inércia

Funcdes de aplicagdo das saidas l6gicas
O conversor possui 2 saidas logicas (LO1 e LO2) que, segundo sua configuragao,
permitem sinalizar a distancia os estados ou o0s eventos a seguir:
m Alarme térmico do motor: informa que o estado térmico do motor ultrapassou o
nivel de alarme e permite evitar a partida de um motor, se a reserva térmica for
insuficiente, por exemplo.
m Motor alimentado: informa que ha corrente no motor.
m Alarme de sobrecorrente do motor: a corrente do motor é superior ao nivel
regulado.
m Alarme de subcarga do motor: o conjugado do motor € inferior ao nivel regulado.
m Alarme de sondas PTC do motor: informa a ultrapassagem do estado térmico
visto através da sonda PTC do motor.
m Segundo grupo de parametros do motor ativado.

Funcdes de aplicagdo dos relés e da saida analdgica

O conversor possui 3 relés, onde 2 sdo configuraveis.
m Relé de fim de partida R2: ndo configuravel.
O relé de fim de partida controla o contator de by-pass do conversor. Ele é ativado
assim que a partida do motor tiver terminado. E desativado por comando de parada
e por falha, o conversor retoma entéo o controle por comando de frenagem ou
desaceleragéo.
W Funcdes de aplicacdo do relé R1
O relé R1 pode ser configurado como:
O relé de falha: o relé R1 é ativado quando o conversor estiver alimentado e sem
falha. E desativado assim que uma falha aparecer, o motor passando a parada por
inércia.
O relé de isolag&o: o contato do relé R1 fecha-se com o comando Run e abre-se com
o comando de parada, no fim da desaceleracéo por uma parada controlada ou por
falha. O contator de linha é assim desativado e o motor isolado da rede.
(ver esquema na pagina 25)
W Funcdes de aplicacdo do relé R3
O relé R3 é configurado para sinalizar os mesmo estados ou eventos que as saidas
l6gicas LO1 ou LO2 (ver acima).
W Funcdes de aplicacdo da saida analégica em corrente AO
O A saida analégica AO fornece uma imagem dos seguintes valores:
corrente do motor, conjugado do motor, estado térmico do motor, cos ¢ poténcia
ativa.
O A saida analégica sdo associadas as regulagens:

- do tipo de sinal fornecido: 0-20 mA ou 4-20 mA

- da colocagao em escala do sinal. A fungéo associa a amplitude maxima da saida
analégica (20 mA) a uma porcentagem do valor nominal do parametro, regulavel
entre 50 e 500%.

Pré-
aquecimento
do motor

Motores em
cascata

Ensaios
em motor
de baixa
poténcia

Protecéo
térmica

Deteccdo de Ligacédo em
perda de fase triangulo do
do motor motor

@

(1) @)

@

@ @

(2) Durante o pré-aquecimento do motor, a protegéo térmica néo é assegurada.
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